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SISSEJUHATUS

Eestis s&2testab n»uded va&alis»hu m¢r at aseme
kaitseseadul Valis»hus | eviva m¢gra normtasemed |
hi ndami se meetodid on s2atedt&6ud »akmo Af 3 aar
kohases2maSRerluseesm2 2 ryursat aodmes eh it n & @ mieetiliee m¢ r
keskmi se Vv»i maksi maal se m¢rataseme i sel oor
seotud kahjuli ke m»j ude arvut denese pkoobpe
i i klusm¢gra t aseme m»»t mi s e-EN ISQ atandardiet avk»sie
P»hjamaade meetodites (Nordtest NT ACOUO039
on olnud ka Temanord 1996:525meeted i t at ud regul aarse | ii kI L
m»»t mi se meetodei d.

At mosfaarishuA6Bh b itlBjea A &allD s & o h an s ant2etsrtuash
valis»hu strateegilisel m¢erakaar di |l kasut e
Parl amendi j a N»uk o flisaded il jaekesitatid vnieeto@itégl. 2Antdd9 /
direktiiwvi |l i sas 2 seoovitdtud mektodid juimtydeks, kua likmasriika mi
ei kasuta siseriiklikke arvutusmeetodei d.
meetodi ks on toodud Prant s us mRoates36i(SEERAI i kI i
CERTULCPGCSTB) i, mi s rantsus@aa J¢atdjadouundl Officie) 10. mail

1995 peaAki @ @&d |5 Amai 1995 relatif au br
6fi ja Prantsusmad38fiarf Pamstse meeHK PS 31

Eel nevast on n?2heas,ooeti teuusrlad ckp anekeanoids jlanik |l us

j a Eest.i seadusandluse soovitused | iiklusn
kasutatakse tihtipeale arvutustul emuste ko
hindamiseks. Erineat e meetoditega | iiklusm¢gra hi nd
m»»detud ja arvutatud tul emused el ol e oma

erinevaid meetodeid.

Ka2esoleva t°° eesm2rk on anda s o orehkemEeste d
11 kl usm¢gr a arvutust e teostami seks. TooO
model |l eeri mi sed m»l ema meetodi ga, kasut ade
protokollides toodud andmeid.

At mosf2a2ari»hu kaitse seadus, RTI, 05.07.2016, 1

2 Keskkonnaministri 16.12.0 16 m22r us nr 71 AV2alis»hus |l eviva megr
ma@aaramise ja hindamise meetodidhi

SKeskkonnaministri 20.10. 2016 ma& 2 r us nr 39 Avalis
va@hendami se t egevus keahvnai |siisseud kno»hutdae de sjiat aktocaovsatda nti s e
“Euroopa Parlamendi ja N»ukogu Direktiiv 2002/ 49/ E|

ja kontrollimisega
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1 TAUST

1.1 NMPB Routes 96

Prantsuse meetoonEur oopa Par |l amendi ja N»ukogu dir
soovitusl i kuks Iptérim)ymeeatadksy (i ngl i se k.

Prantsuse = meetod puhul l i i Kl usmar & e s taartvauktsaemi s
heliv»i msustasemetega WwAmiksaarmar adh éajed mivsse In
¢mber ekvival ent s kage kesh em¢tr Gfiuranusddisdaerdustavad

aastapikkuse perioodi liiklussagedust ja ilmastikutingim®§.» i dukei d arvest a
punktallikaid. Selle tulemusejaotatalset e el »i k pal jude punktal .
moodusa v a d me¢raal |l i kat e Need jgonalikadv paigutatakse nnaeetddi k a
soovituste kohaselt § e £ U woh Granisese wmeetbddbhasek a Kk
homogeensd, kui seamgr @@ mii i oon oningee enmdusged Kk o

p¢sivad samad kogu | enisgouitatudirvastaa esagdisjoonallikgna. s » i
Erinevataasvumygs@r ogr amms d ad e toens tv »u wnrail ti &kv a |l e
arvutamiseksvastavd t i ngi mused, et programm arvesta

Meteoroloogilistel tingimustel onPrantsuse meetods oluline m» j u me¢,
Soovituslikult peab iga riik meetodi kasutamisel sisestama andmeid kohalike
ilmastikutingimuste kohta, kuna vaikimigi2 2 r t us ed o rs mlaco d U dnakrt a rktu
p»h§ al

S»idukite tekitatava m¢grataseme m?2 2 rrasked s e |
>3,5t ja kerged <3,5tliklussagedust, liiklusvoo omadusi (pidev, pidev pulseeriv, kéxen
pulseew, aeglustapul seeri v) ja uuringuobjektiks ol e
|l ii klusvoo Kkorralukdamd driveaautvatduds, htdtag &b ikd
maanteedePul seeri va pideva | iiklusvoo korral s:
nei st t ege v ugatawltsagedamini, &ui teist (turbélentne liiklusvoog), samnas

v»i mal i k makéskmastlilkumigkirustipa s ts av as. Sellig ta ¢ hi kkisus v o
esineb n2iteks Jldahndeilsesmtidlmep aamdagniskturg a

jalakaijate ¢l ek?@i gur aalida uhmengkate ajal» jnekRuldeersa, p €
kirendava | i i kKl usvoo korr al t oiiremddminen #ii d e kist ek i f
alguses, maanteede ja kiirteedepsalei dut eedel | a.Akglustbaputseetuva r a d ¢
|l ii klusvoo korral toi mub B8B%itdekstei stumbhe
maant eede | a ki i rNadatat girusteakbrealsasvesth meeteddamdevate

m¢ravaa@artustega, keskmi se ktegiar unsien gk okr>»rad e t}
korr al kasvavate m¢grava?2rtustega. S»i dukit
(kiirus mille 50% s » ik d & e st Sl et ab) v » 150%vs5»0i ,d u il It le e |ke
standar dhK®»lilkke skteskmi sed kiirused alla 20 Kk

5 European Commission. 2003. Adaptation and revision of the interim noise computation nathtioglpurpose
of strategic noise mapping. WP 3.1.2 Road traffic nbisese emissions:databases.

5 European Commission. 2003. Adaptation and revision of the interim noise computation methods for the purpose
of strategic noise mapping. WP 3 Roadtraffic noise Description of the calculation method

7 European Commission. 2003. Adaptation and revision of the interim noise computation methods for the purpose
of strategic noise mapping. WP 3.1.2 Road traffic nblsése emissions:databases.

8 European Commission. 2003. Adaptation and revision of the interim noise computation methods for the purpose
of strategic noise mapping. WP 3. Road traffic noiseDescription of the calculation method
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Lisaks meetod v»i mal dab arvestada arvutust
(°°@manheverinevus, kergete ja Yaskete s»iduk
Ideaalseks tulemuseks, Bnantsuse meetods v aj al i k m@aratl eda nel
s»i duki d:

T kerged s»idukid (mass < 3,5 1)

1 raskeveokid (massahemikus 3,82 t);

1 raskeveokid (rass >12 t);

T motoriseeritud kaherattalised s»i duki d.
Kuna ¢l diselt on keeruline saada | ii klussa
s»i dukite koht a, kasutatakse peamiselt |[|ih
ja raskeveoki@>3,5 t).

Lisakson Prantsuse meet@laikimisis oovi t usl i kud vahendid eri
hajumise korrektsiooni arvestamisekse at ud ki i rust el | tekitava
kokkupuut el rohkem m¢r a, rkusiErirevaipidnakiatiegalteed r u
m»j utavad erinevate m¢gramustrite teket, S
arvestada t e ek kotrektsidogeRranisisseé meetbds t ka sudat avad t
korrektsioonid ®eais(faleedldud j 2@rgmi ses t a
TabellTeekattet ¢¢epide korrektsioon
Teekattet¢¢ep Korrektsioon
Poorne material V<80 km/h | V>80 km/h

’ 1dB| -3dB
Sileasfalt (bet 0dB
Tsementbetoon ja laineline +2dB
asfalt
Kivisillutis +4 dB
Enda m22ratl e] -
Prantsuse meetwdon defineeritud kolm teede pikiprofiili:

T horisontaalne tee v»i teel»ik, mille gr

1 t » upkipeofiligatee t »usva gradiendiga >2 %,;

1 langeva pikiprofiiliga, laskuva gradiendiga >2%.

l hesuunali sesatabe opahbhaklt rakendada shte
Kahesuunalise tee puhul, tapse t mdsaumkshea s a ¢
gradient. arvesse v»tvad arvutused. Pi kipr
s»i duki kiirusele ja mootori te°°le (Ht. t»
M¢ra hajumi se ar vut ami seeirhise kiigid (otsehee peegeldustdga e
l evi mi ne, di fraktsiooniline | evimine), I i s

T m¢gr a sumbumi ne, mil | e tingib me¢r a K

geomeetriliseks divergentsiksi ng p» hi ne bhagumis8ef r i | i s el me¢,

T atmosf22riline absorbeerumine, s»|ltuval

9 European Commission. 2003. Adaptation and revisidhefnterim noise computation methods for the purpose
of strategic noise mapping. WP 3.1.2 Road traffic nbisése emissions:databases.

0 European Commission. 2003. Adaptation and revision of the interim noise computation methods for the purpose
of strakegic noise mapping. WP 3.1.2 Road traffic ndis#se emissions:databases.
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f maapi nna held negetdeeks mepeegel duva ma a p
korrektsiooni 3 dB),

T difraktsioonifaktor, mi dlevikabmavad erinev
f erinevate objektide peegelduste m¥b¥% u mg¢
Prantsuse meetodd on m»ned piirangud:

f vastuv»tja (arvutuspunkt) peab ol ema v?

T mudel on arvestatava t2psustétepst); kuni 800

f mini maalne s»idukte kiirus on 20 km/ h.
Prantsuse meetods ar vest at akse s»i duk Etalepunktom Z0anl | i k
kaugusel s» i duraja servast ja 10 m k»r gus ¢
peegelduva pinnagRrantsuse meetad» i mal dab v&@ hesel m2aral s»
erinevateks allikateks. K»ige Ilihtsam viis
al i kas ¢ he¥M¢ria ulraejau nkitakBesageduseld 28000Hz &°

1.2 Temanord 1996:525
Temanord 1996:525 (edaspi di p»hj amaade mee

1978 aastahval datud m¢gra hindami se meetodi st . P>
meetodi teist redaktsiooni mitmete Taanis, Soomes, NorrasjaRoétsisi v i i dud uur
p»hisal

P»hjamaade meet odi kohasel't I sel oekaalotuds t a b

ekvival ent ne piadd.eTavalibelt drvutatakbeuseet24 tsimmi pikklse perioodi
koht a, kuid meetodit ppkhkbh kaesubada wmkshkba:

Ekvivalentne m¢ r at as e arvutat akse keskmistatud
ekspositsioonitaseme ot p » h jPa»lh.j amaade meetodi s arvut at
m¢ratase, v»ttes arvesse Ja&rgmisi par ameet
M likussagedus kahte tg¢epi s»i dukite arvestu
T kui on teada, s»i dukite reaalne kiirus

arvestatakse piirkiirusega;

=a

kaugus s»i dutee keskteljest;

T tee k»rgus v»rreldegs ¢mbritseva maapi nn

11 European Commission. 2003. Adaptation and revision of the interim noise computation methods for the purpose
of strategic noise mapping. WP 3.1.2 Road traffic nbleeseemissions:databases.

2 European Commission. 2003. Adaptation and revision of the interim noise computation methods for the purpose
of strategic noise mapping. WP 3 Road traffic noiseDescription of the calculation method

13 European Commission. 2008daptation and revision of the interim noise computation methods for the purpose
of strategic noise mapping. WP 3.1.2 Road traffic nbisese emissions:databases.

14 European Commission. 2003. Adaptation and revision of the interim noise computatiodsrfer the purpose
of strategic noise mapping. WP 3.1.2 Road traffic nbisese emissions:databases.

15 European Commission. 2003. Adaptation and revision of the interim noise computation methods for the purpose
of strategic noise mapping. WP 3. Roadtraffic noise Description of the calculation method

16 Temanord Environment. 1996. Road Traffic neidé¢ordic Prediction Method. Temanord 1996:525.
Kopenhaagen
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T t»kete k»rgus ja asukoht;

T t»kete paksus,;

f vastuv»tja asukoht, v»rreldes ¢mbritsev
f vastuv»tja asukoht, v»rreldes peegel dayv
f maapinna t¢ep {pehme v»i k»va).
P»hjamaade meet od kamr alsed du d,r vaitt arharedt d duil e mu
mé¢era m»»tmi stul emustega, mis on m»»(daspyd m>
allatuult. Peamine arvutustulemus samdak vaba heliv2al]lja tingi mi
arvutatakse imgrabhadeses agbkbahbdmal | Kui 2 m >
dB k»r g®mana) .

S» i dukite kiiruse puhul ar ves tsatiadkuskei t p» hmae
keskmi si stridaksi meeeiodl. v»i mal dab arvest ad
erineva kiirguse j aotusega (°°pa@evane er |
erinevused)Li saks arvestat akse mbaknsimmarmdefmeeritude | i r

kui aritmeeti i ne maksi maal se W% % rafRt»ahs eamea akle s kmeien eo
arvesse er i nev aiMhkimisii arndedtatalsse aneetodik o gue .t e e e

m¢raalli kaks, mgrsiacdhdi dat efdBheas aow e gnidtme.
arvutusprogrammidé oot j ad | oonud v»i mal used aJuhulest a
kui uuringualune tee pole | »pmata pikk | a

jagataksetee | » i kudeks ning m¢gra arvutamise tul e
me¢r at @® e me

P»hj amaadcar mesetattakse teekattet¢egbi ks vaik
kKui che aasta vanust, ti hedat | a sl16lmemjilat &
Teekattet¢egpide v»i mal i ke kmeetoditisas(lsavAd tbaeludk o r
mahukas tabel v»i mali ke korrektsioonidega.
tootjad | oonud Vv »i ma lotsesed crvutastet teodtamikatvestadak t s i
Meetodi s wvaikimisi e inaasehvale kasutarig ning eadnewaid s s e
il masti kutingi musi . Vai ki mi si parameetrit¢
»hut empeomttuuhmel datud, et nfPgr akemdss® psemdh
meetodis arv.é€sse v»tta ei Ssaa

P»hj amaade meetodis on arvestatud, et ekvi
pi kkus. P»hjamaade meetodis on rakendatav
on piisavalt pikk t»us, mis v rektsosn kehtibaihults e | t

|
t »usva gradiendiga teele.

17 Temanord Environment. 1996. Road Traffic neideordic Prediction Method. Temanord 1996:525
Kopenhaagen

18 Temanord Environment. 1996. Road Traffic neideordic Prediction Method. Temanord 1996:525.
Kopenhaagen

19 European Commission. 2003. Adaptation and revision of the interim noise computation methods for the purpose
of strategic noise mapgin WP 3.1.2 Road traffic noiddoise emissions:databases.

20 Temanord Environment. 1996. Road Traffic neiddordic Prediction Method. Temanord 1996:525.
Kopenhaagen

21 Temanord Environment. 1996. Road Traffic neid¢ordic Prediction Method. Temanord 19985.
Kopenhaagen
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P»hj amaade meetodi s arvestatakse s»i dukit
Etalopunkt on 10 m kaugusel | 2hima#®sgidumagal
on usal dusv?2ayr mrse |lkeu mi¢ P3a0ad | m kkaasu g u

22 European Commission. 2003. Adaptation and revision of the interim noise computation methods for the purpose
of strategic noise mapping. WP 3.1.2 Road traffic nblsése emissions:databases.

28 Temanord Environment. 1996. Road Trafficise Nordic Prediction Method. Temanord 1996:525.
Kopenhaagen
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2 HI NDAMI SMEETORDLUE Vi

J2r gnev daabd 2) anbioedud Fsantéuse a p » hj a ma a d e khsutatabaemi s m
parameetrg v »r dl us.

Tabel2. Hi ndami smeetoditeé&* ®arameetrite v»rdl us

Parameeter NMPB R96 Temanord 1996:525
Baas m¢gra paS»i durisked ga kerged Kes kmi st at ute
hel i v»i msus L, {(rasked ja kerged) heli
arvutatuna ekspositsioonitase Ak,
ekvivalenttasemeks {bg. arvutatuna
ekvivalenttasemeks {bg.

Sagedusvahemik 1254000 Hz. Polet 2 psustat u(

Etalonpunkti kauguy30 m kaugusel|10 m kaugusel, 15

allikast k»r gusel

Ar vut us punKk t minimaalselt 2 m Polet 2 psustat u(

Maksimaalne kaugul 800 m 300 m

allikast

M¢raal l i ka 40,5 mteepinna kohal. 0,5 m teepinna kohal.

S»i duki t e k i|Keskmine kiirus. Reaal ne Kiir
keskmine kiirus), puudumise
piirkiirus.

Mi ni maal ne 20 km/h Pol e t 2 p sKuid

Kiirus kat sear vut us g
erinevates
arvutusprogrammides (o
madalaimaks minimaalsel
kiiruseks 40 km/h.

S»i dukite KkP¢si b konstanLaegkasvab ki ir

me¢r al e madalate  kiiruse  puhu

M¢r at ase t »u
Kiiruste puhul.

S»i dukite kg2 s»idukite k|2 s»i duki te

<3,51 ja rasked >3,5t. kerged <3,5 t ja rasked >3,

Liiklussagedus S»i dukite alS»i dukite a

kategooriale |[kategooriale

Liiklusvoo t4 l ii Kkl usvoo|Pol e t2psust g

pidev  pulseeriv, kiirenev
pulseeriv, aeglustav pulseeri

Lii klusvoo Vai ki mi si Vai ki mi si

jagunemine puuduvad. puuduvad.

Teekatte m»j|Vakimisi 4  standardsg Vaikimisi puudub. Ainult

teekattetg¢gegpilval i kuline,
modi fitseerit
teekattetg¢ep.

24 European Commission. 2003. Adaptation and revision of the interim noise computation methods for the purpose
of strategic noise mapping. WP 3.1.2 Road traffic nbisése emissions:databases.

25 Temanord Environment. 1996. Road Traffic neiddordic Prediction Method. Temanord 1996:525.
Kopenhaagen
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detailne nimekiri erinevates
teekatt &t opi
Teekatte korrektsioonid | Poorne materjal -1 dB/-3 | Vaikimisi korrektsioon
dB; sle asf al t ( | puudub. Ainult valikuline,
mastiks) 0 dB, (v 2 ga mahukas
tsementbetoon ja lainelin nimekiri erinevates
asfalt + 2 dB Kkivisillutis |t e e k at t e wastavptd
+4 dB; enda | korrektsioonidegg® 2° 30
ma@aratietud
Etalon teekaSile asf al t, i]|Asfaltbetoon, pinnakatt
pol e r ohkem t]|osakeste suurus b mm.
Tee gradiendS»|l tuvalt jKorrektsiooni
liklusvoo omadustest ji{ gradiendiga teele, seotl
s»i duki kastavad gradiendi  suurusega |
korrekt si oo nil|raskeveokite osakaalug
gradiendiga teele (2% Korr ekt si ooni
laskuva gradiendiga tee/s »i duki te ki i
(<2%).

Eelnevast tabelist N n 2 Rramtsuseenteetdan vaikimisi rohkem erinevaid parameetreid
(s»i dukite Kkiasemslee m»{ @e krgstrtaet m» | u, tee g
arvutuste teostamisel arvestatakse.

Eelnevas tabelis toodud parameetrid (liklusvoo paramesktr s »i duki te | ag!l
t e e k a [netedrofpegpised tingimused Prantsuse meetodi guhule . ) omavad | i

arvutuste tulemustele olulist m»ju, mraet »t
sisendandmet enaarnwae snaeiekgua! ttlai ti 2kd suesinmteg r a m» » t
mdarata m¢gra m»»tmise aj al kohapeal peamis
tuul esuund, sadkemedel ;nd@dada amgdaali Inigka t eeka
L2 hi masolnoeotgeioarj aamas m»»detud il mastikutin
konkreetses m»»tmi spunktis m»»tmise ajal \
Il 2hi mad meteorol oogiajaamad m»»t mi spunkti s
kauguseé e , |l i saks v»idakse meteoroloogi aj aama
' ii kl usmgra m»»detud (nt tuule kiirus 10 m
k»rgusel, kus asub m¢gram»»temi krofon) .

26 Road traffic: Measurement of noise immissidbngineering method (NT ACOU 039)

"Keskkonnaministri 16.12.2016nm¥ammasemed7] aAWairias al
ma&aramise ja hiLsad2ami se meet odi df

2®Erinevate m¢ra ar v whluosopnr uodg rva»m nmadl eu st eodo taj nabtisedirvikuste r e k t
teostamisel.

2% Road traffic: Measurement of noise immissidbngineering method (NT ACOU 039)

MVKeskkonnaministri 16.12.2016 m22arus nr 71 AVal i sx»l
ma&aramise ja hiLsad2ami se meet odi df
11



3 Vi RDLEV M} RAKAAMRNEI ST

3.1 Metoodika

M¢ra hajumise hindamine toimus modell eerim
Software GmbH & Co v ?2 [(noddléefmisejdarkvadalMM)r a hi nd

ELLE Grupp kasutab Ilitsentsiga | MMI Pre
Pat amendi ja N»ukogu Direktiiwvi 20027 49/
keskkonnam¢gra hindamise ja kontrollimise
me¢erakaardil e etten2htud marhudtese. | al MMA1 ° s § U
modelleer mi seks Euroopa Parl amendi ja N»ukogu
selle lisades nimetatud arvutusmeetodeid.

mi

El
g
S

c
{

Ka2esoleva t©°° eeemd®d gitsai mu¥latsa v alliti ktt usest
keskkonnas arvutag h e s o Prarksose rkiikusstandardi XP S 3133 ja arvutusmeetodi
NMPB-Routes96 alusehi ng t ei ses ol ukorras p»hj amaade

M¢ra hajumi se himgdnaadei. Beede sisukkha,obmdstaseasukoha ja
k»rguse m? &mamiusamm,dnet»ek et @8 asukoha |ja k»
maapinna t¢¢bi (pehmed al ad arveptaiEelhjatlsabdud a d
kaardikintidel olevate andmetegflo d el | eer i mi s el on arvestat
hoonete pinnalt.

M¢ra hajumine on modelleeritud 2 m K»r gu:
arvutused siseriiklikuks kasutuseks m» e
arvutussammuga*5 meetrit.

Sobivama meetodi valjavali mimeseksni ser it ell &imt
model |l eeri mi se tul emustega. M¢r at asemed a
samades punktides, kus Tellijalt saadetud info kohaselt ajavahemikulR@¥4on teostatud

l'ii Kkl usmgra m»»t mi sed. L2 hmti esa@n dpnrectteonkao | K a <\
| ii kl ussagedusi j Metewirdu loiotge | ikstig ugs eind i mi
meteoroloogiajaama seireandmeid.

32 L2 ht eandmed

J2r gmi s €elabel®)abet oedygd v»rdluse aluseks ol ev:
mi da Kkasut at. mo del | ledgelrti eard iscerhe tle?2 ha Ielathedkrma 4 n
m»»t mi s e ekoopiddok of odlud k2esoleva t°° |isas

12



Tabel 3. Lii kIl us m¢andmeadi»motdneilsiteeer i mi se | 2ht eandmed)
M¢ra [M»»t mi s|{M»»t mM»»t nKaugus |S» i d u Liiklussagedus| Liiklussagedus| M¢, r a Arvutatud
m>» » t m asukoht aeg, aeg, teest, m | Kiirus, (kerged (rasked m»»t mi sim¢gr at as
number k uup?|kellaaeg km/h s»i duki|s»i duki|tulemus,dB keskmise
liklussageduse
alusel
Rae vald, Baasi 12.36
1 tee 1 28.03.2017 13.30 20 90 525 156 72 -
Rae vald, Baasi 12.36
2 tee 1 28.03.2017 13.30 56 90 525 156 62 -
Kose vald, Kolu 14.54
3 K¢l a 28.03.2017 15.54 20 90 549 129 68 -
4 Kose vald, Kolu | g 13 5997 1454 50 90 549 129 59 ;
kel a 15.54
Saku vald, Kasel: 13.55
5 talu 29.03.2017 14 55 5 90 592 187 79 -
6 Sakuvald, Kaseld ,q 3 5477 1355 25 90 592 187 68 ;
talu 14.55
Sauga alevik, 11.15
7 Siikese tn 1 ja 2 29.03.2017 1215 31 70 551 193 62 -
Sauga alevik, 11.15
8 Siikese tn 1 ja 2 29.03.2017 1215 64 70 551 193 57 -
Kiiu alevik, 15.45
9 M»i sa t 29.03.2017 16.45 11 90 596 131 69 -
Kiiu alevik, 15.45
10 M»i sa t 29.03.2017 16.45 50 90 596 131 58 -
Saue val 14.006
11 kel a 7.04.2017 15.00 5 90 657 42 72 -
Saue val 14.006
12 K¢l a 7.04.2017 15.00 40 90 657 42 64 -
Ti skre 12.36
13 Saare talu 7.04.2017 13.30 5 50 962 40 76 -
Ti skre 12.30
14 Saare talu 7.04.2017 13.30 30 50 962 40 64 -




15 Tartr‘;’n ngg”di 12.04.2017 1101'_22% 6 50 657 42 73 -

16 Tanu, Yland - 5 04,2017 202 35 50 657 42 60 i

17 T;ﬁlrlljr?:rilr?':/ilk@ 26.02.2015 1112'_%% 47 70 494 161 57,3 .

18 Taﬁﬁrl:r?:rilr?;/ilk& 26.02.2015 52 22 70 494 161 54,7 i

19 Em%%g?x"; 26.02.2015 1112'%% 24 70 494 161 553 i

20 Tgﬁﬁr?:rilﬁtv;k& 7.07.2014 113%% 48 70 4941 1014 63,7 63,1
21| raiee w16 7072014 D200 48 70 982 399 62,5 61,4
22 Tgﬁﬁr?:rilﬁtv;k& 8.07.2014 %3;'_%% 48 70 764 337 58,9 55,5
23 T;ﬁ‘#gj%’ﬁt"ilké ,| 8072014 | 790 48 70 2139 503 64,5 63,9
24 Tjﬁrlljr?:rilr?':/ilkéS 7.07.2014 11%3'%% 23 70 4941 1014 68,2 67,5
25 | rammamntiss 7072014 | Siee | 23 70 982 399 : 6.1
26 | Sougmlevie | go7.2014| 2300 23 70 764 337 - 60,3
27 | Saugadlevik | go72014 9000 23 70 2139 503 - 68,7
28 Eﬁ%%%k‘;'?r‘]’i;' 7.07.2014 113%% 25 70 4941 1014 68,1 67,6
29 Eﬁ%%%g;"g‘ 7.07.2014 12%%% 25 70 982 399 - 66,2
30 sauga, alevik, | g g7.2014 | 2390 25 70 764 337 : 60,3
31 Eﬁ%%%g‘a"; 8.07.2014 0171'%% 25 70 2139 503 - 68,7

14



Sauga, Tallinna

10.06

56 oo g | 25112015 %o o0 26 70 5493 1220 67 .
57 | Sauga Telnnal 5515015 20 26 70 1093 326 . 65,3
58 | S0 TN 96112015 2399 26 70 519 337 : 59,4
59 | Sauga TelNnAl 5613 2015 9L 26 70 1831 407 67 :
60 Sauga, Igﬂi””a 25.11.2015) 302 25 70 5493 1220 67,6 -
61 sauga, Talnna| 55112015 5> 25 70 1093 326 - 63,3
62 Sauga, Igﬂi””a 26.11.2015) 52 25 70 519 337 . 57,1
63 sauga, Talnna| 56112015 940 25 70 1831 407 67,6 -
64 sauga Talina| o5 112015 -9 29 70 5493 1220 64,4 :
65 sauga, Taliina| 5517 2015 5> 29 70 1093 326 62,8 .
66 | S92 TAlMNa) og 192015 2309 29 70 519 337 58,6 :
67 sauga, Taliina| 56,17 2015 900 29 70 1831 407 65 .

15




3.3 Tulemused

Ja@r gmi seTBabetdabehi s obdud | ii kl us mg¢ Pantsusga» t mi ¢
p hjamaade meetaoigga modelleeritud punkarvutuste tulemuste valhel.t ud t abel i st
j @etud anomaal s edkutsulm»nuesmead a(rtvwlteunsues ekdor r a l
punktarvutuste tulemuste erinevus rohkem k|
4dB).K»i gi arvutuste andmed, koos anomaal set
(Lisa 3).



Tabel 4. M» » t mi st ulusepumktavuteste wubemudtega.
Méera | M»»t mi sM»»t m M»»t|M¢r a|Arvutatu | Punktarv | Vahe Punktarvutu | Vahe
m>» » t | kti asukoht aeg, mise m»»t |d utuse m» »t fse tulemusim»»t mi s
e kuup?2]|aeqg, e m¢ r a t|tulemus |tulemus | Temanord ustega
number kellaae | tulemus, | aasta NMPB ega kohaselt
g dB keskmise | R96
liklussag | kohaselt
eduse
alusel
Rae vald, Baas 12.30
1 tee 1 28.03.2017 13.30 72 - 70,3 -1,7 68,1 -3,9
Saku vald, 13.55
6 Kaselatalu 29.03.2017 14 55 68 - 69,7 1,7 68,1 0,1
Kiiu alevik, 15.45
9 M»i sa 29.03.2017 16.45 69 - 70,1 11 70,1 1,1
Saue vVva 14.00
11 K¢l a 7.04.2017 15.00 72 - 74,9 2,9 72,4 0,4
Saue va 14.00
12 kel a 7.04.2017 15.00 64 - 68,2 4,2 65,4 14
Tartu, Viljandi 10.20
16 mnt 60 12.04.2017 11.20 60 - 60,1 0,1 56,7 -3,3
Sauga alevik, 11.00
17* Tallinna mnt | 26.02.2015 ; 57,3 - 56,8 -0,5 56,9 -0,4
12.00
164
Sauga alevik, 11.00
18* Tallinna mnt | 26.02.2015 ; 54,7 - 57 2,3 55,9 1,2
12.00
168
Sauga alevik, 11.00
20 Tallinna mnt 7.07.2014 ' 63,7 63,1 62,8 -0,9 62,8 -0,9
19.00
164
Sauga alevik, 19.00
21 Tallinna mnt 7.07.2014 ' 62,5 61,4 60,8 -1,7 60,6 -1,9
164 23.00




Sauga alevik,

22 Tallinna mnt | 8.07.2014 | 2390 | 589 55,5 573 1,6 56,7 2.2
07.00
164
Sauga alevik, 07.00
23 Tallinna mnt 8.07.2014 ) 64,5 63,9 62,8 -1,7 62,8 -1,7
11.00
164
Sauga alevik, 11.00
24 Tallinna mnt 7.07.2014 ' 68,2 67,5 67,5 -0,7 65,9 -2,3
19.00
168
Sauga alevik, 19.00
25 Tallinna mnt 7.07.2014 ' - 66,1 65,4 -0,7 63,7 -2,4
23.00
168
Sauga alevik, 2300
26 Tallinna mnt 8.07.2014 ; - 60,3 61,8 1,5 59,9 -0,4
07.00
168
Sauga alevik, 07.00
27 Tallinna mnt 8.07.2014 ’ - 68,7 67,5 -1,2 65,9 -2,8
11.00
168
Sauga, alevik, 11.06
28 Kuldnoka tn 2 7.07.2014 19.00 68,1 67,6 66,5 -1,6 67 -1,1
Sauga, alevik, 19.00
29 Kuldnoka tn 2 7.07.2014 23 00 - 66,2 64,6 -1,6 64,9 -1,3
Sauga, alevik, 23.00
30 Kuldnoka tn 2 8.07.2014 07.00 - 60,3 61,2 0,9 61 0,7
Sauga, alevik, 07.0G
31 Kuldnoka tn 2 8.07.2014 11.00 - 68,7 66,5 2,2 67 -1,7
Sauga;Tallinna 10.00
56 mnt 124 25.11.2015 1900 67 - 66,8 -0,2 67,9 0,9
Sauga, Tallinna 19.06
57 mnt 124 25.11.2015 23 00 - 65,3 64,4 -0,9 65,2 -0,1
Sauga, Tallinna 23.00
58 mnt 124 26.11.2015 07.00 - 59,4 60,7 1,3 61,4 2
Sauga, Tallinna 07.00
59 mnt 124 26.11.2015 10.00 67 - 66,8 -0,2 67,9 0,9
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60 | S2u92 TAINNA 5511 2015) 000 | 676 . 67.4 0,2 68,2 0,6
61 | S2u9a TOlNA 25112015 1200 : 63,3 64,9 1,6 65,5 2,2
63 | S2u92 TN 56.112015) 700 | 676 . 67.4 0,2 68,2 0,6
64 Sa“rgﬁﬂjgi””a 25.11.2015 11%%% 64,4 - 67,2 2,8 65,1 0,7
65 | S2u92 1IN 5511 2015) 200 | 628 : 64,5 17 62,4 0,4
66 | S2U9 TAINNA 5611 2015) 2290 | sg6 . 60,6 0,5 58,6 0
67 | SAU9THINNA | 56110015 L0 | 65 - 67,2 2,3 65,1 0,1
* m»»t m sed teostatud p?2rast m¢rat»kkeseina ehitust.




Eel nevatest tulemustest on n2ha, etendmasint s
cl(ekeskmiselt hindab Prantsuse meet oamay r at
kui p»hj amaade meetod enBRmast susade¢ ameadadi m,
kajastatud ka teistes uuringutesLisaks on sedan 2 h a ka m¢ra diehj umi
m¢ r a k a doonisl- doenis30 (Lisa 2). K2 es ol eva uurxmjgaal n# hamu
selget tulemust ¢¢he meetodi e eSleies taagmai st étkhse n
kuna Eestis kasutatakse |ii klusm¢gra model | «
pole kummagi meetodi kasutamisel saadud tulemesddatavalt valedKui anomaalsed

tul emused valj a j 2 tmeatodi pohal medellessirkistulenflistea at s L
m»»t mi stul emustHoR2d® e yRmikse my alkeli p » RO, 4aBha a d e

Ka2esol evas uur i ng amaalsed wliemuset, ®rs eeldatapat e jnud €t a
model |l eeri mi sel arvestatud ja m¢gra m»»t mi s
il masti kutingi mustest. M»»t mi ste aj al pol e
ol uliselt m»j ut a-Muale Kirug, thuteswindijnk.,udhi i anngd nmeuds io n v
Riigil | mat eeni stuse andmetest. Meteoroloogi aj
oluliselt erineda m»»tmi spunktis Nialkltsemyg

m»»t mi sitimbpntiadad meepriatkéredmt S8dkoost aj al e
asjaolug mi da pol e m»»t mi s p moamodeleérimieldreesse dsanj a st
Vv et

31 Bertellino. F,et al. 2016. Noise mapping of agglomerations: a comparisomigfim standards vs new
CNOSSOSEU method in a real case study. Hamburg



4 J RELDUSED JASEDOOVI T

Ka2esoleva uuringu tulemuste p»hj al on n@2h¢
konkreet selt valja tuua ei saa. See aga t
model |l eerimisel ni.i Prantsuse kui ka p»hj at
saadud tulemused eel datavalt v alsesk Pranksuse an
meet odi puhul model |l eeri mistul emuste | a n

vai ksem, Kkuli p»hj8#&addBade meet odi puhul (

TO © | 2ht eandmet eks kasut at avmdlen uldi ik »utsm¢g
kohapeal m2 Juanti sd mdmudilal t m»jtuule lkbirusatuute | | n
suund jne., vaid andmed olid v»etud Riiggil
m»»det ud tuul e kiirus j a suund v»i vad 0
iimastikutingimss t e st . Li saks v»i sid 11 kl usm¢gr a
mé¢raseéegndmused vV o»i k2esol eva t oo koostaj al
m»»t mi sprotokollides kajastatud rBiered »mitdia ol
t@psematéeehjananmgemuste saamiseks soovitus
eesm2rgip@raseid | ii kI urenmgordd996r525ja NIVIPB Routesa n
96 meetoditega m¢gra hajumise model |l eeri mi s
teo ada m»»t mi stega samaaegselt I iiklusl oenc
tingimused m2arata v»i mal usel me¢raal | i Klabd 2)i s el
nngval ida m»»t mi spunktid selliselt, kws ol
s¢ndmmsijt eSdo.ovi tusl i k ol eks teostada antud
m¢eraallikast, et n2ha, kui das okdaiudg um¢éer anuhua
arvutavad.

Euroopa komi sj on on keht est amas l i i kmesr
(CNOSSO%®) . Prantsuse meetodi ja CNOSSOS meet
uuringul e ¥mirmasmeeénddLti dt u ICNOBSQRStneetad, sarmaselh 2 h
p»hjamaade meetodile alahindab v2hesel ma a
il ehindab m¢raol ukorda. Kui CNOSSOS meet C
kohustusli kuks (strateegadnr gadulme himpatassérrsaselt t i d
kaesolevale t°°]l e sell e meet dedibv asjoabd uvsu suv » rE
CNOSSOS meet odi arvutust ul e mu @ntud buring kpéakss my¢, r
toi muma enne 2022. a a skbostansst peaobde ehy hiljerak dastal m¢,
2020.

32 https://ec.europa.euljrc/en/publication/refererggorts/commomoiseassessmennethodseuropecnossos
eu

33 Bertellino. F,et al. 2016. Noise mapping of agglomerationsc@mparison of Interim standards vs new
CNOSSOSEU method in a real case study. Hamburg
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At mosf2a@ari»hu kaitse seadus, RTI, 05.07. 2
Bertellino. F,et al. 2016. Noise mapping of agglomerations: a comparison of Interim
standards vs new CNOSS@&® method in a real case studyamburg

Euroopa Parl amendi ja N»ukogu Direktiiwv
keskkonnam¢gra hindamise ja kontrollimiseg
European Commission. 2003. Adaptation and revision of the interim noise computation
methods for the purpose of strategioise mapping. WP 3.1.Road traffic noise
Description of the calculation method

European Commission. 2003. Adaptation and revision of the interim noise computation
methods for the purpose of strategic noise mapping. WP 3.1.2 Road traffieNlomsge
emissions:databases.

Keskkonnamini stri 16.12. 2016 m22rus nr 7
m¢rataseme m»»tmise, m22ramise ja hindami
. Keskkonnamini str.i 20. YDl 294Bu mm&grakaamrdi
me¢rakaar di ami mgr a egdthesdava sisu koht a

koostamise koridl

Road traffic: Measurement of noise immissidingineering method (NT ACOU 039)
Temanord Environment. 1996. Road Traffic neilerdic Prediction Method. Temanord
1996:525. Kopehaagen

10. https://ec.europa.eu/jrc/en/publication/refererg@orts/commoimoiseassessment

methodseuropecnossoseu
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Lisa 2. Liiklusm¢gra hajumi skaardi d

Ld, dB (A)
-35-40 55 - 60 @  mira modtmispunkt
| 40-45 | 60-65 v
45-50 [les-70 v
a o Koostaja: Estonian, Latvian & Lithuanian Environment OU
50235 -70 & Aluskaart: Maa-amet, 2017
Joonisl.M» »t mi-Stm¢rlat ase p2evasel ajal Prantsus
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Ld, dB (A)

P s5-40 55 - 60

@  mira médtmispunkt

. 40-45 | 60-65 v
45-50 [ 65 - 70 v
50 - 55 - 70-75 Koostaja: Estonian, Latvian & Lithuanian Environment OU

Aluskaart: Maa-amet, 2017

Joonis2.M» »t ml-Zms;ea at ase p@evasel ajal p»hjamaad
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Ld, dB (A)

- 35-40 55 - 60 - 75 - 80 @  mira mddtmispunkt
. 40-45 | 60-65 > 80
45-50 [ 65-70

o _ Koostaja: Estonian, Latvian & Lithuanian Environment OU
ol =90 - Ll Aluskaart: Maa-amet, 2017

e miratokke asukoht Ve

Joonis3. M» » t m3-dm¢i¢er at ase p@evasel ajal Prant suse

26



Ld, dB (A)

- 35-40 55-60 - 75 - 80 @ mura moGtmispunkt

HL | 40-45 |3 [ 60 -65 - >80 e miratokke asukoht D 4
45-50 [ 65-70 v
- » Koostaja: Estonian, Latvian & Lithuanian Environment OU
50~ 55 - e-18 Aluskaart: Maa-amet, 2017

Joonis4.M» »t mi-dstm¢ r3at ase p2evasel ajal p»hjamaa
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Ld, dB (A)

B 35 - 40 55 - 60

@  mura médtmispunkt

. a0-as [ e0-65 Yy
45-50 |65 - 70 v
- - Koostaja: Estonian, Latvian & Lithuanian Environment OU
Pt - P Aluskaart: Maa-amet, 2017

Joonis5.M» » t mi-em¢ser ad ase p@evasel ajal Prant suse
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Ld, dB (A)

a5 - 40 55 - 60

- 75-80 @  mura mdstmispunkt

© aw0-as | eo-es [ %0 ¥
45-50 |65 - 70
L " Koostaja: Estonian, Latvian & Lithuanian Environment OU
50 -55 -70 75 Aluskaart: Maa-amet, 2017
Joonis6.M» » t mi-G tm¢ rS5at ase p2evasel aj al p»hj amaa
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Ld, dB (A)

B s5-40 55 - 60

. 40-45 | 60-65 v
45-50 [ 65 - 70 v

50-55 - 70-75 Koostaja: Estonian, Latvian & Lithuanian Environment OU
Aluskaart: Maa-amet, 2017

@  mira médtmispunkt

Joonis7.M» »t mi-& tme¢ r7fat ase p2evasel ajal Prant sus
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55-60 @  mura mdstmispunkt

. 60-65 v
45-50 |65 - 70 2V

- - Koostaja: Estonian, Latvian & Lithuanian Environment OU
50-55 - Fo-H8 Aluskaart: Maa-amet, 2017

Joonis8.M» »t mi-& tm¢ rfat ase p2evasel ajal p»hjamaa
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Ld, dB (A)

3540 55 - 60

. 40-45 | 60-65 ) 4
45-50 [N 65 - 70 v

50-55 70 -75 Koostaja: Estonian, Latvian & Lithuanian Environment OU
- Aluskaart: Maa-amet, 2017

@  mira médtmispunkt

Joonis9. M» » t mi-Is@ em@Or at ase p2evasel aj al Prant su
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Ld, dB (A)

- 35-40 55 - 60 - 75 - 80 @  mura médtmispunkt

C s [ eo-es [0 4
45-50 |65 - 70
o - Koostaja: Estonian, Latvian & Lithuanian Environment OU
50-55 -70 75 Aluskaart: Maa-amet, 2017

Joonis10.M» » t m9-1s@ em¢ r at ase p2evasel aj al p»hjam
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Ld, dB (A)

B s5-40 55 - 60

@  mira médtmispunkt

© a0-a5 | eo-65 4
45-50 [ 65 - 70
_ " Koostaja: Estonian, Latvian & Lithuanian Environment OU
50-55 - 10 =to Aluskaart: Maa-amet, 2017

Joonisll. M» »t mi 4”Pe mit atase p2evasel ajal Prants
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Ld, dB (A)
P s5-40 55-60 |75 - 80 @  mira mGtmispunkt
~ 40-a5 | e0-65 [N co ) 4
45-50 [ 65 - 70 v
50-55 - 70-75 E}C:‘t;it:j:r;:lﬁ:;r:i:;.e I‘.'azt\éi?? & Lithuanian Environment OU

Joonis12M» »t mi 4RPe mit at ase p2evaselikahpsall. p»hj an
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Ld, dB (A)

P 3540 55 - 60

. 40-45 | 60-65 b 4
45-50 [l es - 70 v

50-55 - 70-75 Koostaja: Estonian, Latvian & Lithuanian Environment OU
Aluskaart: Maa-amet, 2017

@&  mira modtmispunkt

Joonisl3 M» »t mi 4d4e miBatase p2evasel aj al Prant s
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Ld, dB (A)

3540 55-60 |75 - s0 @  mira moGtmispunkt
~ 40-45 | e0-65 -0 b 4
45-50 |65 - 70 v

. L Koostaja: Estonian, Latvian & Lithuanian Environment OU
50 - 55 - 70-75 Aluskaart: Maa-amet, 2017

Joonisl4 M» »t mi 4¥4e mi83 atase p2evasel aj al p»hjar
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Oy @

0 50
Ld, dB (A)

- 35 - 40 55 - 60 - 75 - 80 @  mira modtmispunkt

~ a0-45 | e0-65 [N >c0 e milratkke asukoht Vﬁ
45-50 [ 65-70
50 -55 - 70-75 Koostaja: Estonian, Latvian & Lithuanian Environment OU

Aluskaart: Maa-amet, 2017

Joonisl5.M» »t mi 46e mib at ase p2evasel ajal Prants
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Ld, dB (A)

P 35-40 55 - 60 @  mira moGtmispunkt

- 40=45 - 60:=65 - =80 e miratokke asukoht ) 4
45-50 [ 65-70 v

50 -55 70-75 Koostaja: Estonian, Latvian & Lithuanian Environment OU
- Aluskaart: Maa-amet, 2017

Joonisl6.M» »t mi 46e mib at ase p2evasel ajal p»hjan
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Ld, dB (A)

P 35-40 55 - 60
. 40-45 | 60-65
45-50 [ 65-70
50-55 [ 70-75

o) mura mdstmispunkt

o miratokke asukoht Vi

Koostaja: Estonian, Latvian & Lithuanian Environment OU

Aluskaart: Maa-amet, 2017

Joonisl7.M» »t mi 4d9e miT7 at ase

rarftsese meewdi kolageH. |

P
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Ld, dB (A)

P 35-40
!40-45

45 -50
50 - 55

55 - 60
~ e0-65 [ >e0
B ss-
| BE

N

)2

o mura méodtmispunkt

e mMiratokke asukoht Vi

Koostaja: Estonian, Latvian & Lithuanian Environment OU

Aluskaart: Maa-amet, 2017

Joonis18 M»
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Ld, dB (A)

Ps5-40 55-60 |75 - 80 @  mira maotmispunkt

~ 4045 c0-65 [N e0 Y
45-50 |65 - 70 v
50-55 - 70-75 Koostaja: Estonian, Latvian & Lithuanian Environment OU

Aluskaart: Maa-amet, 2017

Joonis 19. M» »t mi st e 20, 23,24,27,28, 31 m¢r at ase
kohaselt.
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Ld, dB (A)

B s5- 40 55-60 [J75- 80

~ 40-45 | e0-65 |- e
45-50 [N 65 - 70
50-55 [ 70-75

@  mira mdotmispunkt
¢
Koostaja: Estonian, Latvian & Lithuanian Environment OU
Aluskaart: Maa-amet, 2017

Joonis 20. M» »t mi ste 20, 23,24,27,28, 31

kohaselt.
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Levening, dB (A)

P 3540 55-60 |75 - 80 @  mira moStmispunkt

~ a0-45 | e0-65 [ e v
45-50 [ 65 - 70 v
50 -55 - 70-75 Koostaja: Estonian, Latvian & Lithuanian Environment OU

Aluskaart: Maa-amet, 2017

Joonis2L.M» »t mi ste 21, 25,29 m¢ratase »htuse
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Levening, dB (A)

P s5-40
. 40-45
45 - 50
50 - 55

@  mira médtmispunkt

Koostaja: Estonian, Latvian & Lithuanian Environment OU

Aluskaart: Maa-amet, 2017

v
v

Joonis222. M» »t mi st e

45

21,

25,

29

m¢r at ase

»htuse
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Ln, dB (A)

N 35 - 40
. 40-45
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