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1. SISU, EESMARK, KASITLUSALA JA MOISTED

1.1. Sisu, eesmark, Késitlusala

1) Maiste ,,s0idukipiirdesiisteemid” tdhistab mitmesuguseid erinevaid tarindeid, mis EVS-EN 1317
kohaselt on jargmised:
e pdrkepiirded,
terminalid;
iileminekud;
porkeleevendid.

2) Soidukipiirdesiisteemid peavad nii palju kui voimalik vdhendama Onnetuste tagajargi ja need on
moeldud:
e tee korval asuvate korvaliste isikute ja kaitset vajavate alade kaitseks;
o kahe sdiduteega teedel vastassuunalise liikluse kaitseks;
e soitjate ja juhi kaitseks soiduki teelt valjasdidul, allakukkumisel rajatiselt, kokkupdrkel
sdidutee korval oleva ohtliku takistusega.

3) Juhis kehtib:

e ohukohtade ohutuks muutmisel teede ehitusel voi remondil;

e voimalike uute ohukohtade ohutumaks muutmisel olevatel teedel,

e olevate teede 10ikudel, kus sdidukipiirdesiisteemid tuleb vananemise tottu uuendada;

e olemasolevate teede Onnetusterohketel 1dikudel valdavalt Onnetuse tiiibi korral teelt
viljasoit*;

e olemasolevate teede 10ikudel, kus esineb muid tiitipi Onnetusi, millede esinemise voimalust
soidukipiirdesiisteemide paigaldamisega saab vihendada vai véltida.

4) Juhist rakendatakse kdigi Maanteeameti teeprojektide projekteerimisel ja toode teostamisel sh ka
ehitushankel mis sisaldab projekteerimist hankelepingus ette méératud ulatuses.

5) Maanteeameti to6tajad on kohustatud hankeid ette valmistades ldhtuma antud juhisest, ndhes
pohjendatud vajadusel ette hangete ajal kehtivate majandus- ja kommunikatsiooniministri miiruste
,lee projekteerimise normide* ja ,, Tee ja teetdode kvaliteedinduded* tdpsustavaid, tdiendavaid voi
uusi ndudeid.

6) Toode teostajale vdi projekteerijale on juhise nduded kohustuslikud jargimiseks kui need on talle
lepingus sétestatud.

7) Kédesolev juhis kehtib vaid alaliselt rajatavate sdidukipiirdesiisteemide kohta.



1.2. Mboisted

Séidukipiirdesiisteem (vehicle restraint system) — Teele paigaldatud siisteem, mis teelt korvale
kaldunud sdidukit teataval mééral ohjeldab.

Porkepiire (safety barrier) — Piki tee serva voi eraldusribale paigaldatud pidev soidukipiirdesiisteem,
mis vOib sisaldada sdidukirinnatist.

Séidukirinnatis (vehicle parapet) — Porkepiire, mis on paigaldatud silla serva voi tugiseinale voi
sarnasele vertikaalsele konstruktsioonile ning mis voOib tdiendavalt sisaldada kaitset ja piiret
jalakiijatele ja teistele teekasutajatele.

Terminal (terminal) — Porkepiirde eritdotlusega 1opuosa.
Uleminek (transition) — Kahe erineva konstruktsiooniga ja/vdi toimivusega pdrkepiirde iithendus.

Porkeleevendi (crush cushion) — Maanteesdiduki energiat neelav teepéraldis, mis paigaldatakse
kokkuporke raskusastme viahendamiseks ohuallika(te) ette.

Viljumisala — Sdiduki liikkumise ala pérast kokkupdrget terminaliga EVS-ENV 1317-4 kohase
porkekatse jargi.

Kriitiline kaugus - Kaugus, mille piires tuleb kontrollida, kas pdrkepiire on vajalik, kui seal on
ohukoht (kaitset vajav ala, takistus).

Miiirav kaugus — Soidutee dérejoone siseserva ja ohukoha ( kaitset vajav ala, takistus) vaheline
kaugus.

Kokkuporke tugevuse tase — Sdiduautos soitjate ja juhi fiiiisiliste koormuste, vigastuste raskuse voi
surmaohu hindamise teoreetiline parameeter.

Uhenduskonstruktsioon — Uleminekuga vdi ilma iileminekuta liidetud sama ristldikega pdrkepiire
sildade juures.

Ohjeldamise tase — Ohjeldamise tase iseloomustab porkepiirde ohjeldamise voimet soltuvalt sdiduki
kogumassist, kokkupdrke nurgast ja kokkupdrke kiirusest vastavalt EVS-EN 1317 kohasele
kokkuporkekatsele.

Kiilgsuunaline jadvnihe — Porkeleevendite kui ka terminalide jadv kiilgdeformatsioon EVS-EN
1317-3 vo6i EVS-ENV 1317-4 kohase pdrkekatse jargi.

Diinaamiline ldbipaine — Soidukipiirdesiisteemide diinaamiline l&bipaine méératakse EVS-EN
1317-2 kohase kokkupdrkekatse abil, mis vastab piirdesiisteemi liikluspoolse kiilje tikskdik millise
punkti maksimaalsele kiilgsuunalisele diinaamilisele nihkele.

Ohukoht — S&idutee korval olev koht voi ala, kus sdiduki véljasdidul sdiduteelt voidakse ohustada
korvalist kolmandat osapoolt, kaitset vajavat ala voi sdidukis sditjaid ja juhti.

Jalakiijarinnatis (pedestrian parapet) — Jalakdijate voi ,,muude kasutajate* piirdesiisteem piki
konnitee, jalgtee vOi jalgraja serva, mis piirab jalakdijate ja muude kasutajate astumist sdiduteele voi
takistab muu toendoliselt ohtliku ala iiletamist.



Toimivusklass EVS-EN 1317-2 kohaselt — Porkepiirete ja tileminekute toimivusklass méadratakse
ohjeldamise taseme, todlaiuse ja kokkupdrke tugevuse taseme jérgi.

Toimivusklass ENV 1317-4 kohaselt — Terminalide toimivusklass maératakse kokkupdrkekatse
alusel méaaratud toimivusklassi, kiilgnihke, vdljumisala ja kokkuporke tugevuse taseme abil.

Toimivusklass EVS-EN 1317-3 kohaselt - Porkeleevendi toimivusklass maédratakse
kokkupdrkekiiruse, kiilgnihke, imbersuunamisala ja kokkupdrke tugevuse taseme jargi.

Toolaius — Porkepiirde maksimaalne kiilgvahe piirde deformeerimata liikluspoolsel kiiljel tikskdik
millise osa ja piirde iikskoik millise osa maksimaalse diinaamilise asendi vahel EVS-EN 1317-2

kohase kokkuporkekatse jargi.

I:meersuunamisala — Ala, millest katsesdiduk ei tohi pérast kokkupdrget véljuda.
Umbersuunamisala méératakse kokkupdrkekatsega EVS-EN 1317-3 jérgi.

Kiilgeraldusriba — Kahe sGiduteega teedel kogujateed sdiduteest eraldav tokke-, haljastus- voi muu
riba, mis ei ole ettendhtud soidukite liiklemiseks.

RV- Raskeveok — Soiduk kogumassiga 10000 kg ja rohkem.
AKOL — Aasta keskmine 6opaevane liiklussagedus.

a/60p — Autot 00péevas.

2. SOIDUKIPIIRDESUSTEEMIDE POHINOUDED
1) Soidukipiirdesiisteemid peavad tditma EVS-EN 1317 “Teepiirdesiisteemid® ndudeid.

2) Soidukipiirdesiisteemid jagatakse katsetulemuste alusel EVS-EN 1317 jargi toimivusklassidesse.
Toimivusklasside méaratlused on esitatud EVS-EN 1317 vastavates osades (vt tabel 1).

Tabel 1
Toimivusklassid EVS-EN 1317 jargi
Soidukipiirdesiisteemid
Porkepiirded Terminalid Uleminekud Porkeleevendid
Toimivusklassid Toimivusklassid Toimivusklassid Toimivusklassid
vastavalt vastavalt vastavalt vastavalt
EVS- EN 1317 0sa 2 EVS-ENV 1317 osa4 | EVS-ENV 1317 0sa4 | EVS-EN 1317 osa 3
Ohjeldamise tase |- Toimivusklass - Ohjeldamise tase Toimivustase/
Normaliseeritud - Soiduki - Normaliseeritud kokkuporkekiirus
toolaiuse  taseme véljumisala klass toolaiuse  taseme |- Kiilgsuunalise
klass - Kiilgsuunalise klass jadvnihke klass
Kokkupdrke jaavnihke klass - Kokkuporke - Umbersuunamisala
tugevuse tase - Kokkuporke tugevuse tase - Kokkupdrke
tugevuse tase raskusaste

2.1. Porkepiirded

1) Porkepiirete toimivust eristatakse EVS-EN 1317-2 kohaselt kolme kriteeriumi jargi:
e ohjeldamise tase;




e normaliseeritud toolaiuse taseme klass;
e kokkupdrke tugevuse tase.

2) Noutud ohjeldamise tase sdltub rakendamise kriteeriumidest ja seda késitletakse osas 3.

3) Maksimaalne normaliseeritud todlaiuse taseme klass soltub kohalikest oludest ning seda
kasitletakse osas 3.

4) A tasemel kokkuporke tugevuse korral on koormus sodiduteelt viljasditnud sdidukis sditjale ja
juhile vdiksem kui B tasemel kokkuporke tugevuse korral ning vorreldavate asjaolude korral tuleb
eelistada A tasemega porkepiiret. Eriti ohtlikes kohtades, kus esmatihtis on sdiduteelt viljasditnud
soiduki (nditeks raskeveoki) peatamine, voib valida porkepiirde kokkuporke tugevuse tasemega C,
kus soidukis soitjale ja juhile mdjub suurim koormus.

5) Porkepiirete pikkuse madramiseks vajalikud arvvairtused on antud osas 3.

2.2. Uleminekud

1) Uleminekud rajatakse kohtades, kus erineva konstruktsiooni ja/vdi erineva toimivusega
porkepiirded on funktsionaalsetel kaalutlustel omavahel {ihendatud.

2) Uleminekute toimivust eristatakse kolme kriteeriumi jérgi:
e ohjeldamise tase;
e normaliseeritud to6laiuse taseme klass;
e kokkupdrke tugevuse tase.

3) Uhendatavate iileminekute ohjeldamise tase sdltub kokkuliidetavate pdrkepiirete ohjeldamise
tasemest. Noutavad ohjeldamise tasemed on esitatud tabelis 2.
Tabel 2
Uleminekute ohjeldamise tasemed
Porkepiiretele ohjeldamise

tasemega N2 H1 H2 H4b

Porkepiiretelt ohjeldamise
tasemega

N2 N2 N2 H1 H2
H1 N2 H1 H1 H2
H2 H1 H1 H2 H2
H4b H2 H2 H2 H4b

4) Uleminekute normaliseeritud tddlaiuse taseme suurim vdimalik klass sdltub kohalikest oludest ja
seda kasitletakse alapunktis (ap) 3.3.1.3.

5) Uleminekute kokkupdrke tugevuse tase ei tohi olla kdrgem kui {ihendatavate pdrkepiirete oma.

6) Uhendusi ehitistega (niiteks kaldasambaga) kisitletakse {ileminekutena.



2.3. Terminalid

1) Terminalid ning nendega liituvad porkepiirded iithendatakse omavahel nii, et nende kummagi
funktsionaalsed omadused (néiteks terminali passiivne ohutus, koormuse iilekandmine) ei muutuks.

2) Terminalide toimivust eristatakse EVS-ENV 1317-4 kohaselt nelja kriteeriumi jargi:
toimivusklass;

soiduki viljumisala klass;

kiilgsuunalise jadvnihke klass;

kokkupdrke tugevuse tase.

3) Terminalide toimivusklassidele esitatavad nduded on esitatud tabelis 2.

Tabel 2
Terminalide toimivusklassid
Tee liik Toimivusklass
Uhe sdiduteega Vihemalt P2 A
Kahe sodiduteega Vihemalt P2 U

A: Terminalid t66tavad molemas sdidusuunas
U: Terminalid t66tavad vastu sdidusuunda

4) Soiduki véljumisala klass (vdhim noue — klass Z4) ja kiilgsuunalise jaavnihke klass (vihim noue —
klassid X3 ja Y4) médratletakse kohalike olude jargi. Konstruktsiooni kiilgsuunalise jaavnihke klass
valitakse nii, et deformeerunud terminal ulatub maksimaalselt kuni 1dhtejooneni.

5) A tasemel kokkuporke tugevuse korral on koormus sdiduteelt viljasditnud sdidukis sditjale ja
juhile vidiksem kui B tasemel kokkuporke tugevuse korral ning vorreldavatel asjaolude korral tuleb
eelistada A tasemega terminali.

6) Edaspidi tdhistatakse terminale joonistel tédhisega T.

2.4. Porkeleevendid

1) Porkeleevendi ja sellele jargnev porkepiire ithendatakse omavahel nii, et nende kummagi
funktsionaalsed omadused (nditeks porkeleevendi passiivne ohutus, koormuse iilekandmine) ei
avaldaks vastastikku negatiivset moju. Sel viisil liidetud siisteemi funktsionaalsete omaduste kohta
peab selle valmistaja porkeleevendi andmetest lahtudes esitama vastava tdendi.

2) Porkeleevendite toimivust eristatakse EVS-EN 1317-3 kohaselt nelja kriteeriumi jérgi:
e toimivustase / kokkupdrkekiirus;
e kiilgsuunalise jddvnihke klass;
e {mbersuunamisala;
e kokkuporke raskusaste.

3) Kasutatakse ainult imbersuunavaid (R) porkeleevendeid.

4) Umbersuunavate pdrkeleevendite toimivustasemed on esitatud tabelis 3.
Tabel 3



R-tiilipi porkeleevendite toimivustasemed soltuvalt lubatud kiirusest
Vi Toimivustase

[km/h] 50 (R) 80 (R) 100 (R) 110 (R)

50 X

60 X

70 X

80 X

90 X

100 X

> 100 X

5) Kiilgsuunalise jadvnihke klass (vdhim ndue D8) ja limbersuunamisala klass (vdhim ndue Z4)
esitatakse kontrolliaruandes ja nouded kehtestatakse vastavalt kohalikele oludele. Kiilgsuunalise
jaavnihke klass valitakse nii, et porkeleevendi deformeerumise korral ulatub see maksimaalselt kuni
ldhtejooneni.

6) Porkeleevendite kuju peab sobima kohalike oludega.

7) Porkeleevendid jaotatakse kokkupdrke raskusastme jargi kaheks, kus kokkupdrke raskusaste A
annab sdidukis soditjale ja juhile sdiduteelt korvalekaldunud sdidukis suurema ohutuse taseme kui
raskusaste B, ja on seega eelistatud.

2.5. Soidukipiirdesiisteemi iimbrus

1) Umbruse kujundus ei tohi vihendada sdidukipiirdesiisteemi toimivust. Sdidukipiirdesiisteemide
timbruse all mdistetakse ala sdidutee ja piirdesiisteemi vahel kui ka ala piirdesiisteemi taga toolaiuse
ulatuses.

2) Soidukipiirdesiisteemile eelnevat ala ja selle alla jadvat ala tuleb tugevdada sedavord, et sellel
oleks (sdiduautode jaoks) piisav kandevoime.

3) Soidukipiirdesiisteemide ees tuleb viltida korgendusi iile 7,5 cm ja renne siigavusega iile 7,5 cm.
Porkeleevendite ees tuleb viltida tee tasapinna korguste vahesid.

4) Toolaiuse sees olev taimestik, litklusmérgipostid ja muu taoline ei tohi piirdesiisteemide toimivust
vihendada.

2.6. Lisadetailid

1) Soidukipiirdesiisteemide lisadetailid on néiteks
e jalakdijarinnatised,

pimestamisvastased vahendid,;

litklusmérgipostid,;

liiklusmérgid,

tahispostid,

puidust pruss porkepiirde tagakiiljel jne.

2) Lisadetailid ei tohi sdidukipiirdesiisteemide toimet vihendada. Lisaks ei tohi lisadetailid kujutada
endast ohtu sdidukis sditjatele ja juhile ega kolmandatele isikutele. Kui seda ei saa vilistada, tuleb



kogu siisteemi EVS-EN 1317 alusel kontrollida. Soidukipiirdesiisteemide osadena toimivad
lisadetaile (nditeks jalakaijarinnatisi) kontrollitakse terviksiisteemis EVS-EN 1317-2 kuni 4 jargi.

2.7. Jalg- ja mootorratturite kaitse

1) Jalg- ja mootorratturite kokkupdrkeohtu saab soidukipiirdesiisteemide abil vihendada
¢ jalg- ja mootorratturitele mdeldud kaitsestisteemide abil;
e vastavate lisakonstruktsioonide siisteemide abil.

2) Jalg- ja mootorratturite kaitseks moeldud sdidukipiirdesiisteemid on sellised, kus
e puuduvad teravaservalised detailid, mis on ohtlikud jalg- v6i mootorratturi kokkupdrkel
piirdesiisteemiga,;
e soidukipiirdesiisteemi alla libisemist takistavad ilma kantide ja nurkadeta liituvad pinnad.

3) Terasest soidukipiirdesiisteemide lisakonstruktsioonid voivad olla:
e pdrkepiirde postide polsterdused (toimivad vaid véiksematel kiirustel);
e siisteemi alla paigaldatud talad voi poiktalad,;
e muud sobivaks tunnistatud lisadetailid vastavalt ptk 2.6 toodud tingimustel.

3. KASUTAMISE KRITEERIUMID JA KASUTUSEST TULENEVAD NOUDED
3.1. Uldist

1) Enne sdidukipiirdesiisteemide rajamist kontrollitakse, kas ohukohta on vd&imalik viltida,
korvaldada voi iimberkujundada. Meetmeteks voivad olla:

e tee piisav kaugus kaitset vajavatest aladest;

o takistuste eemaldamine;

e cralduvate voOi jéreleandvate tarindite kasutamine (nditeks EVS-EN 12767 kohaselt
passiivsele ohutusele testitud tugikonstruktsioonid);

e ndgu kraavi asemel;
e lamedad ndlvad ja suured plaanikdverikud.

2) Uksikult paiknevate takistuste korral tuleb kaaluda, kas kasutada pdrkepiiret vdi porkeleevendit.
Porkeleevenditel on porkepiirete ees jargmised eelised:

e takistustevaba peenra olemasolu korral on dnnetuse raskusaste viiksem;

e peenart on voimalik kasutada ajutiselt avariiliste sdidukite hoidmiseks;

e takistustevaba peenra olemasolu hdlbustab maantee hooldamist.

3) Soidukipiirdesiisteemide paigaldamisnouded on sdltuvalt asukohast esitatud ptk 3.3 kuni 3.7:
ptk 3.3: sdidutee viliséar;

ptk 3.4: eraldusribad ja kiilgeraldusribad;

ptk 3.5: sdidukirinnatised rajatiste servades;

ptk 3.6: rajatiste eraldusribad ja kiilgeraldusribad;



e ptk 3.7: seinad ja portaalid.

4) Kui soidukipiirdesiisteemid ei saa kohalike olude tottu vastata kdesoleva juhise tiitiplahendustele,
tuleb ette ndha lahendused, mis pohinevad kédesoleva juhise pdhimotetel ja tagavad antud tingimustes
parima vOimaliku kaitsetaseme.

3.2. Teelt viljasdidu tdeniiosus

1) Porkepiirete valimisel tuleb arvestada ka teelt viljasdoidu tdendosusega. Suurema viljasdidu
toendosusega on:

e teeldigud, mille plaanikoverike raadiused on erandlikust vdiksemad;

e iileminekud suurelt plaanikdveriku raadiuselt véikesele plaanikdveriku raadiusele;

o teeldigud tavatult suurte suunamuutustega.

2) Ohtlikkust madratletakse ,,Liiklusohtliku koha véljaselgitamise, maéératluse ja hindamise
metoodika“ alusel:

o liiklusohtlikel teeldikudel valdavalt dnnetuse tiiiibiga ,,teelt viljasdit;

e olevatel teeldikudel, kus domineerivad muud tiilipi dnnetused.

3.3. Soidutee vilisdar

Soidutee valisddrest véljapool asuvaid ohukohti eristatakse nelja ohutaseme jérgi:
e Ohutase 1: eelkdige kolmandat osapoolt ohustavad, kaitset vajavad alad (korvalasuvad
raudteeldigud lubatud kiirusega >160 km/h, intensiivselt kasutatavad peatumisalad,
varisemisohtlikud ehitised).

e Ohutase 2: kolmandat osapoolt ohustavad, kaitset vajavad alad (kdrvalasuvad intensiivselt
kasutatavad jalg- ja jalgrattateed, korvalasuvad raudteed liiklussagedusega rohkem kui 30
rongi d0péevas, korvalasuvad teed liiklussagedusega rohkem kui 500 a/66p).

e Ohutase 3: eelkdige soidukites soitjaid ja juhti ohustavad takistused, nagu
mittedeformeeruvad, sdidusuuna suhtes vertikaalsed ulatuslikud takistused (liiklusmérkide
portaalide korged ja laiad betoonsoklid, miiiirid, ehitised, kaldasambad jne) ning
mittedeformeeruvad tiksikud takistused (puud, mets, mastid, postid, alleed, liiklusméarkide
postid jne) ja miiratokkeseinad.

e Ohutase 4: sdidukites soditjaid ja juhti ohustavad takistused, nagu deformeeruvad, kuid mitte
eralduvad voi mitte jarele andvad iiksikud takistused; ristuvad kraavid; tousvad ndlvad
kaldega > 1:3 (kui ndlva jalamit pole piisavalt iimardatud); langevad nolvad korgusega >3 m
ja kaldega > 1:3; veekogud siigavusega >1 m, Kkairestikud; liiklusmérgi teraspost
nimilabimodduga > 89 mm ja > 3,2 mm seina nimipaksusega;

Uhe liiklusmirgi jaoks kasutatakse sdiduteega kaht risti olevat posti alljirgnevalt:
juhul kui posti keskmed on alla 1500 mm — postid nimildbimdoduga > 76 mm ja > 3,2 mm
seina nimipaksusega;
juhul kui posti keskmed on 1500 mm v&i enam — postid nimilabimdoduga > 89 mm ja seina
nimipaksusega > 3,2 mm.
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Eralduvaid voi jareleandvaid tugikonstruktsioone ei kaisitleta kdesoleva juhise tdhenduses
takistustena. Sama kehtib fooride postide ja fooridega valgustipostide kohta ristmikel sdltumata
nende konstruktsioonist.

3.3.1. Porkepiirded

1) SGidutee vilisadre porkepiirde vajalikkust kontrollitakse ohukohtade paiknemise korral teest
kriitilisel kaugusel. Ohu suurust hinnatakse ptk 3.3 kohaselt méaaratletud nelja ohutaseme jargi.

2) Rakendatakse jargmist metoodikat:

« kontrollitakse, kas ollakse kiesoleva juhise kehtivusalas (osa 1);

. leitakse ohukoha kriitiline kaugus soidutee valisddrest ja selgitatakse vilja, kas ohukoht asub
kriitilise kauguse sees (ap 3.3.1.1);

 kontrollitakse porkepiirde vajalikkust ja leitakse, milline peab olema selle vihim ohjeldamise
tase (ap 3.3.1.2);

. valitakse porkepiire 1dhtuvalt suurimast lubatud té6laiusest (ap 3.3.1.3);

. madratakse porkepiirde vajalik pikkus (ap 3.3.1.4).

3) Jargitakse terminalide (p 3.3.3), lileminekute (p 3.3.2) ja porkeleevendite (p 3.3.4) kohta kehtivaid
ndudeid.

4) Kui pdrkepiirded on avariiohtliku olukorra tdttu vajalikud, tuleb need rajada ka sel juhul, kui
ohukohad asuvad sdiduraja ddrejoonest kaugemal, nagu on niidatud joonistel 2 kuni 4, ning ka
viiksemate lubatud kiiruste korral, nagu on néidatud joonisel 6.

3.3.1.1. Kiriitilised kaugused

1) Lahtudes pShimottest, et korvalise kolmanda osapoole kaitse on eriti tdhtis ning et juhitavuse
kaotanud sdidukid pdhjustavad reeglina raskete tagajirgedega Onnetusi, kehtivad pdrkepiirete
paigaldamiseks jargmised kaugused:

e Kkaitset vajavatel aladel (ohutasemed 1 ja 2) suurendatud kaugus AE;

e takistuste korral (ohutasemed 3 ja 4) kaugus A.

2) Kiriitilised kaugused A ja AE soltuvad lubatud kiirusest V, ja mulde ndlva korgusest h ning on
madratletud:

o teedel lubatud kiirusega V| > 100 km/h (joonisel 2);

o teedel lubatud kiirusega 100 km/h >V, > 70 km/h (joonisel 3);

o teedel lubatud kiirusega 70 km/h >V, > 50 km/h (joonisel 4).

Seejuures pdhjustab véljasdidu ohtu vaid selline projektkiirus, mis kehtib pikematel teeldikudel ning

kujundab seega soidukijuhi kéitumist. Teeldikudel, kus tegelik sdidukiirus jadb lubatud kiirusest
selgelt allapoole, voib lubatud kiiruse asemel kasutada Vgs.
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h=0m h=0m
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Joonis 2. Kriitilised kaugused teedel lubatud kiirusega V| > 100 km/h
h=0m h=0m
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Joonis 3: Kriitilised kaugused teedel lubatud kiirusega 100 km/h >V, >70 km/h
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h=0m h=0m
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Joonis 4. Kriitilised kaugused teedel lubatud kiirusega 70 km/h >V, > 50 km/h

3) Hindamisel, kas ohukoht asub kriitilise kauguse sees voi véljaspool seda, on méédravaks kaugus
soidutee darejoone siseserva ja ohukoha serva vahel (méédrav kaugus). Lahtejooneks on sdidutee
adrejoone siseserv (vt joonis 5).

4) Kaitset vajavate alade korral on servaks nende sodiduteepoolne ohuala &ddr ja takistuste korral
sdiduteepoolne takistuste esiserv (ndlvade ja veekogude korral maastiku murdepunkt).

5) Kui madrav kaugus on viiksem voi vordne Kriitilisega, tuleb joonisel 6 oleva diagrammi abil
otsustada, kas pdrkepiirde olemasolu on ndutav ning milline peab olema selle vahim ohjeldamise tase
(vt kaap 3.3.1.2).

Soidurada
EN BN NN BN BN BN BN BN BN BN B B e
|
1
|
1
|
gl
=1
‘o
<1
<
sGiduk '
I pryy
1 Maiirav kaugus
B |-
g »
|
|
|
|

N Ohukoht

Soidurada adrejoon N
Kalle >1:3 N

Joonis 5. Madrava kauguse leidmine
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3.3.1.2. Ohjeldamise tasemed

1) Otsustada, kas pdrkepiire on ndutav ja milline peaks olema selle vihim ohjeldamise tase, saab
joonise 6 abil. Muudele ohukohadele, mis joonisel 6 puuduvad, omistatakse iiks esitatud
ohutasemetest.

2) Joonisel 6 esitatud otsustuslahtreid tuleb késitleda kui kiisimusi. Kui vastate ,jah”, niitab

horisontaalne nool edasist teed 1dbi diagrammi. Kui vastate ,,ei”, juhatab teid vertikaalne nool edasi
diagrammis.
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ohukoht
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lei
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© o i AKOL | @
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> "
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g u puuduvad
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2 — jsh v, s AKOL Jah @
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> 500 a/d6p lei E [ei > @
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] - ) i AKOL i
“ S0=Vi=70 L AKOL Ja »| viljasdidu kdrgendatud Jah L
km/h > 3000 a/66p tSendosus > 500 RV/66p
|ei t ' ie' s .
Ohu tase 3 v .
Sodidukis soitjate ja juhi eriline ohustatus kaugusel A kh Vi Ll »( H1 )
| > 100 km/h
® mittedeformeeruvad sdidusuuna suhtes vertikaalsed yei
ulatuslikud takistused S0V <100 jah
® mittedeformeeruvad iiksikud takistused 7km|/h >®
= ® miiratokkeseinad ]
(2] ei
2 | Ohu tase 4
S | | Sdidukis sditjate ja juhi ohustatus kaugusel A B, Vi Ll :@
® jiksikud takistused, mis deformeeruvad > 100 km/h
kuid mitte eralduvad v5i mitte jirele andvad ‘ei
® ristuvad kraavid ah AKOL jah
® veckogud siigavusega > 1m, kirestikud 70 <kv;h§ 100 ¥ > 3000 a/66p »( N2 )
m
® |angevad ndlvad kdrgusega iile 3m ja kaldega > 1:3 & |Ei
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50 <V, <70 | > AKOL ﬂ, viljasdidu korgendatud jah :@
km/h > 3000 a/66p tdendosus

Joonis 6. Soidutee vilisddre porkepiirete kasutamise kriteeriumid

15



3.3.1.3. Toolaiused

1) Porkepiire valitakse reeglina nii, et selle to6laius oleks vordne voi vdiksem kaugusega
porkepiirde esiserva ja ohukoha esiserva vahel (vt joonis 7).

toolaius

kaugus

porkepiire

lahtejoon

sdidurada

L
~ ohukoht

\\
kalle >1:3
alle ~

N

Joonis 7. Porkepiirde paigutus soltuvalt todlaiusest ja sdiduraja ddrejoonest

2) Porkepiirete esiserv peab olema vastavalt tee klassile ldhtejoonest 1,0 m kuni 3,5 m
kaugusel. Seda kaugust voib pohjendatud erandjuhtudel vdhendada, kui muidu jadksid
takistused toolaiusesse voi Kui tuleb arvestada kaabli voi drenaaziga.

3.3.1.4. Pikkused

1) Porkepiirete pikkus méaératakse jargmiselt:

a)

b)

d)

Porkepiirete pikkuseks peab olema nende toimivust tagav vdhim pikkus L;. Vdhim
pikkus L; on dra toodud katse aruandes vastavalt EVS-EN 1317-2.

Porkepiirde pikkus enne ohukohta peab olema vdhemalt L, véltimaks sdiduki piirdel
libisemist voi piirde taha sditmist ohukohani (vt tabel 4 ning joonis 8a ja 8b). Uhe
soiduteega kahesuunalise liiklusega teedel peab pikkus L, olema molemal pool
ohukohta (vt joonis 8a). Ohjeldamise taset voib vdhendada lihe taseme vorra L, alal
peale 0,5 L,. Ohjeldamise taseme H4b korral voib poole L, kaugusel ohjeldamise taset
alandada H2 peale. Erinevate siisteemide kasutamisel jargida ptk 2.3 ja L; ndudeid.

Kui porkepiirde taha sditmine on vélistatud (nditeks korge jarsu muldkeha ndlva tottu
ning piirdel libisemise kriteeriumi vastavalt tabelile 4 ei ole antud), voib pikkuse L2
vidhendada kuni 40 m. Ohjeldamise taseme alandamine 40 m alas ei ole voimalik.

Kui pdorkepiire on kaldega 1:20, erandina kuni kaldega 1:12 ldhtejoonest véljapoole,
voib pikkust L, vihendada (vt tabel 4). Sel juhul peab porkepiire ulatuma ohukohast
vihemalt 15 m kaugusele piki teed kahe sdiduteega ja vihemalt 10 m kaugusele iihe
soiduteega teedel (vt joonised 9a ja 9b). See pikkus sisaldub tabelis 4 toodud pikkustes.

Kui porkepiire algab nolval, ei ole vaja pikkusest L, kinni pidada. Sel juhul tuleb
porkepiire lahtejoonest viljapoole paigaldada kaldega 1:20, erandjuhtudel kuni 1:12.

Et porkepiirded toimiksid, peavad need nii enne kui parast ohukohta olema teatud
pikkusega. Kahe soiduteega maanteedel on need vahemalt 30 meetrit ja {ihe soiduteega
maanteedel vdhemalt 20 meetrit. Kahe sdiduteega maanteedel vOib ohukohast
15 meetrit tagapool alandada ohjeldamise taset iihe taseme vorra. Ohjeldamise taseme
H4b korral on voimalik alandada ohjeldamise taset H2 peale.
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Porkepiirde pikkus L > 1Ly

L,

Ohukoht

— —

Ohjeldamise taseme
alandamine voimalik

Ohjeldamise taseme
alandamine voimalik

<:I iiks soidutee
=>

Joonis 8a. Uhe sdiduteega maanteede pdrkepiirete vihimad pikkused

Porkepiirde pikkus L > Lg

- - —
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ohjeldamise taseme S S ohjeldamise taseme o
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Joonis 8b. Kahe sdiduteega maanteede porkepiirete vahimad pikkused
T porkepiirde pikkus L > L,

ohjeldamise taseme

alandamine voimalik
— R —

05L>

05L2

ohjeldamise taseme
J alandamine voimalik
|t

\
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L2
0 mV _ ohukoht 410 m |

[ 10m_ L
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<:j tiks soidutee
=>

Joonis 9a. Uhe sdiduteega maantee kaldega pdrkepiirete ohukoha ees rakendatavad
porkepiirete vihimad pikkused



T porkepiirde pikkus L > 1, T
R S
ohjeldamise taseme

alandamine vdimalik ohjeldamise taseme
15 m 015 I—Z alandamine vdimalik

——= — -

30m ohukoht Lo

B gD 15m—‘—>
e —
IS' kalle 1:20 .%

<::! kaks soiduteed
<

Joonis 9b: Kahe soiduteega maantee kaldega pdrkepiirete ohukoha ees
rakendatavad porkepiirete vahimad pikkused

Tabel 4
Noutud pikkus L, véltimaks porkepiirdel libisemist takistuseni ja porkepiirde taha soitmist
Porkepiirete iseloomustus
Kriteerium Tee liik teega [Ehtejoonest
paralleelselt | kaldega viljapoole
Pdrkepiirdel libisemine, - - )
kui ohukoht on < 1,5 m Uks soidutee 100m
porkepiirde esiservast . i
tagapool Kaks sdiduteed 140 m
Uks sdidutee 80m 60 m
Tahasoitmine
Kaks sdiduteed 100 m 60 m

2) Juhul, kui porkepiirdel libisemist ja selle taha sditmist vélistavast pikkusest L, ei saa kinni
pidada, kontrollitakse, kas vajalikku ohutust on vdimalik tagada porkeleevenditega.

3) Eespool nimetatud pdrkepiirde pikkuse L sisse ei arvestata terminale.

4) Kui vahemaad pdrkepiirete vahel on viikesed, tuleb kaaluda katkematu porkepiire rajamise
otstarbekust.

3.3.1.5. Katkestused

1) Porkepiirete katkestused on lubatud vaid pdhjendatud juhtudel. Katkestused peavad olema
voimalikult lithikesed.

2) Porkepiirete katkestusi tuleb véltida eriti viikeste plaanikoverikega teeldikudel.
Kontrollitakse, kas mahasdite saab nihutada kohtadesse, kus pdrkepiirded pole vajalikud.

3) Reeglina ei tohi mahasdidud pdhjustada porkepiirete katkestamist. Kui katkestusi siiski
véltida ei saa, paigaldatakse porkepiirded iilekattega vastavalt joonisele 10.
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kalle 1:20

>20m . ..
mahasdit H—T—ﬂ"—”\ pdrkepiire

porkepiire

Joonis 10. Porkepiirde katkestus mahasoidu kohal

4) Katkestused iihe sdiduteega teedel ning viltimatult vajalikud katkestused kahe sdiduteega
teedel (ettevotete sissesdidud, juurdesdidud sademevee basseinidele) tehakse vastavalt
joonistele 11 a kuni d.

5) Kui katkestusalal kokkupdrkeohtu pole, paigaldatakse porkepiire ja terminalid
suunamuutusega (vt joonis 11a). Seejuures peaks korvalekalle nii porkepiirdel kui ka terminalil
voimalusel olema 1:12 ldhtejoonest viljapoole.

6) Juhitavuse kaotanud soidukite sissetungimist ohukohtadesse saab takistada raadiustega,
valides need voimalikult suured (vt joonised 11c ja 11d). Seejuures tuleb pdrkepiirded, kus see
voimalik on, paigaldada kdrvalekaldega 1:12 ldhtejoonest viljapoole. Koigil juhtudel peab
raadiustega pdrkepiire 10ppema terminaliga vai liituma teise porkepiirdega.

porkepiire T T porkepiire

Kalle 1:12 \/ Kalle 1:12
- —

—_— —— C S

Joonis 11a. Porkepiirete katkestus terminali ja pdrkepiirde suuna muutusega

porkepiire T T porkepiire

Joonis 11b. Suunamuutuseta porkepiirde katkestus terminaliga

porkepiire porkepiire

7 -

Terminal voi tthendus teise Terminal voi Gihendus teise
porkepiirdega

porkepiirdega
koverik

kalle 1:12

koverik
kalle 1:12

Joonis 11c. Porkepiirde katkestus koverike ja porkepiirde suunamuutusega
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porkepiire L o porkepiire
Terminal voi thendus teise Terminal voi thendus teise
porkepiirdega porkepiirdega
koverik kdverik
o -
\ \

porkepiire

Joonis 11d. Porkepiirde katkestus kdverikega, kuid ilma porkepiirde suunamuutuseta

3.3.2. Uleminekud

Uleminekud tuleb rajada kohtadesse, kus erineva konstruktsiooni ja/vdi erineva toimivusega
porkepiirded on funktsionaalsetel kaalutlustel omavahel tihendatud. Noutavad ohjeldamise
tasemed on esitatud ptk 2.2.

3.3.3. Terminalid

1) Porkepiiretele ndhakse alati ette terminalid (vt joonist 12). Noutavad toimivusklassid on
esitatud ptk 2.3.

30m  ohukoht

i -

Lo

—l

porkepiire o T ’l

Joonis 12. Liiklussaare ots porkepiirde ja terminaliga

2) Liiklussaarelt algavate soiduteede &arsete piirete terminalide vahekaugus peab olema
vdahemalt 3 m (vt joonist 13).
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porkepiire

<=

Joonis 13. Liiklussaare ots porkepiirete ja terminalidega

3.3.4. Porkeleevendid

1) Porkeleevendid voivad olla vajalikud, kui ohukohad asuvad Kriitilise kauguse piires (vt ap
3.3.1.1 ja joonist 14) ning pdrkepiirde ndutud pikkust L, pole vdimalik ap 3.3.1.4 kohaselt
saavutada. Pdrkeleevendite kasutamine loob eeldused suurema ohutuse tagamiseks. Sellega
seotud tehniliste omaduste klasse késitletakse ptk 2.4.

ohukoht

porkepiire porkeleevendi

<:I O Funktsionaalselt korrektne

tthendus pdrkepiirdega

Joonis 14. Liiklussaar pdrkeleevendiga ohukoha ees
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3.4. Eraldusribad ja kiilgeraldusribad
3.4.1. Porkepiirded

1) Kahe soiduteega teedel, lubatud kiirusega V| > 50 km/h on vdimaliku ohu korral eraldusriba
ja kiilgeraldusriba pdrkepiirded olulise tahtsusega.

2) Porkepiirete paigaldamisel eraldusribale ja kiilgeraldusribale on mitmesuguseid erinevaid
voimalusi:

e Kkeskel asuv kahepoolne porkepiire;

e keskmest nihutatud kahepoolne porkepiire;

e {ihepoolne pdrkepiire eraldi toimivusega mdlemas servas;

e {ihepoolne pdrkepiire iihise toimivusega molemas servas.

3) Kahepoolne porkepiire paigaldatakse tildjuhul keskele. Kui see ei ole mingil pdhjusel, nt
peatumisndhtavuse tagamise, vee drajuhtimise, torude ja kaablite olemasolu tottu voimalik,
voib kahepoolse porkepiirde paigaldada keskmest nihutatult.

4) Kui ohukohad asuvad eraldusribal voi kiilgeraldusribal, paigaldatakse eraldi, teineteisest
soltumatult toimivad iihepoolsed porkepiirded (vt joonist 15). Ohjeldamise taseme médramisel
vaadeldakse sel juhul kiilgeraldusribasid nagu eraldusribasid maantee keskel.

5) Kahepoolsed porkepiirded muudetakse ohukoha ees kaldega < 1:20 iihepoolseteks.
6) Hoiduda tuleb kahepoolsete ning kahe iihepoolse porkepiirde sagedasest vaheldumisest.
Ulesditudel eraldusribast tuleb kasutada samu sdidukipiirdesiisteeme nagu kdrvalasetsetavatel

teeloikudel.

7) Eraldusribal voi kiilgeraldusribal pdikkaldega > 1:10 tuleb eelistada kahe iihepoolse
porkepiirde paigaldamist.

8) Jargitakse vajalike terminalidele (vt p 3.4.3), lileminekutele (vt p 3.4.2) ja porkeleevenditele
(vt p 3.4.4) kehtivaid ndudeid.

porkepiire L >L;
O — e —_ |
kalle 1:20 30m - 30 m- - kalle 1:20
/ \
i I i .

| | [ I

ohukoht—J
e
—>

Joonis 15: Porkepiire eraldusribal asuva ohukoha ees
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3.4.1.1. Ohjeldamise tasemed

1) Kahe soiduteega teedel, lubatud kiiruse V| > 50 km/h paigaldatakse eraldusribale pidev
porkepiire ohjeldamise tasemega H2, 1l b ja Il c ristldigete korral ohjeldamise tasemega H1.
Raskeveokite suurema viljasdidu toendosusega 16ikudel ja liiklussageduse korral iile 3000
raskeveoki 60pédevas niahakse ette ohjeldamise tase H4b.

2) Kahe soiduteega teedel lubatud kiirusega V|, > 50 km/h paigaldatakse kiilgeraldusribale
pidev porkepiirde ohjeldamise tasemega H1. Loikudel, kus kolmas osapool on eriti ohustatud
(kiirteede &ires olevad tanklad ja puhkekohad vo&i varisemisohtlikud rajatised) ja
litklussageduse korral iile 3000 raskeveoki 60paevas ndhakse ette ohjeldamise tase H2; kui aga
lisandub ka raskeveokite véljasdidu suurem tdenédosus, ohjeldamise tase H4b.

3) Viljasdidu suurema tdendosusega loikude hindamise kohta vt ptk 3.2.

3.4.1.2. Toolaiused

1) Takistusvabade eraldusribade voi kiilgeraldusribade korral méératakse suurim toolaius W
soltuvalt eraldusriba laiusest ja porkepiirde laiusest. Lisaks arvestatakse porkepiirde liigiga
(kahepoolne vai kaks iihepoolset porkepiiret eraldi voi iihise toimega) ning nende asukohta
(keskel voi keskelt nihutatud, vt jooniseid 16a kuni 16 d). Kahepoolsete porkepiirete ja koos
toimivate iihepoolsete porkepiirete korral tohib nende todlaius ulatuda maksimaalselt kuni
lahtejooneni.

2) Eraldusribadel ja kiilgeraldusribadel paiknevate ohukohtade puhul médratakse porkepiirete
noutav todlaius vastavalt ap 3.3.1.3.

3) Porkepiirete esiserv peab olema ldhtejoonest 1,5 m kaugusel (vt joon 7). Pdhjendatud
erandjuhtudel voib kaugust vdhendada. Vajaliku ndhtavuse tagamine voib nduda suuremaid
kaugusi.

4) Kahe tihepoolse, eraldi toimiva pdrkepiirde paigaldamisel ei pruugi nende to6laiused iihtida
(erinevate toolaiuste korral on suurem méiédrav). See piirang ei kehti iihepoolsetele
porkepiiretele, mille kohta on EVS-EN 1317-2 kohase porketesti abil tdendatud, et need
toimivad koos.

eraldusriba laius

g ’7B7<7 o

s} a a 8

e el e

b= Z

i <=

- | <
soidurada soidurada

L
WLH

a = pdrkepiirde esiserva kaugus lihtejoonest W = suurim toolaius
B = porkepiirde siisteemi laius

Joonis 16a. Kahepoolne, keskele paigaldatud porkepiire
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3.4.2.

eraldusriba laius

—
a B -
a =

o | - g

1)

<) RS

o o

= <=

soidurada soidurada
W

W

W = suurim todlaius

a = porkepiirde esiserva kaugus lahtejoonest
B = porkepiirde siisteemi laius

Joonis 16b. Kahepoolne, keskmest nihutatud pdrkepiire

eraldusriba laius

léhtejoon

lahtejoon
b} t
|
|

soidurada

soidurada
=
W
<$h

a = pdrkepiirde esiserva kaugus lihtejoonest W = suurim t66laius

B = porkepiirde siisteemi laius

Joonis 16¢. Uhepoolne, eraldi toimiv pdrkepiire mdlemas servas
eraldusriba laius

R —

A
fo5)
vy}
i
léhtejoon

léhtejoon
|
1

soidurada soidurada
== \ - |

~

|

W = suurim to6laius

a = porkepiirde esiserva kaugus lahtejoonest
B = porkepiirde siisteemi laius

Joonis 16d. Uhepoolne, koos toimiv pdrkepiire mdlemas servas

Uleminekud

1) Uleminekud tuleb rajada kohtadesse, kus erineva konstruktsiooni ja/vdi erineva toimivusega

porkepiirded on funktsionaalsetel kaalutlustel omavahel ithendatud. Noutavad ohjeldamise

tasemed on esitatud ptk 2.2.

3.4.3.

Terminalid

1) Eraldusribade ja kiilgeraldusribadele algusesse niahakse ette terminalid. Sellega seotud
toimivusklasse on kisitletud ptk 2.3. Ohukohtade olemasolu korral jargitakse ap 3.3.1.4

2)

esitatud pikkusi L (vt joonist 17).
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3) Ajutiselt avatud eraldusribast iilesoitude juurde ndhakse kasutusperioodil ette

terminalid.
4)
<z
[ ] ohukoht
@ vai ®,
L, ]
porkepiire T

Joonis 17. Uhepoolselt toimivad pdrkepiirded koos terminalidega eraldusribade alguses voi
kiilgeraldusribal

3.4.4. Porkeleevendid

1) Kui eraldusribade alguses pole vdimalik ap 3.3.1.4 ettendhtud pikkusest L, Kinni pidada,
ndhakse ette porkeleevendi paigaldus (vt joonist 18). Noutavad toimivusklassid on esitatud
peatiikis 2.4.

2) Juhul kui eraldusribast tilesdidu ja ohukoha vahele jadb vahem kui 50 m ning lubatud Kiirust
ei ole voimalik viahendada kuni 60 km/h, ndhakse ette porkeleevendi paigaldus (ptk 2.4).

ohukoht [ ] \/
~<:j voi $ pdrkepiire porkeleevendi

Funktsionaalselt korrektne
ithendus pdorkepiirdega

Joonis 18. Porkeleevendi eraldusriba ja kiilgeraldusriba alguses

3.5. Soidukirinnatised rajatiste servades

1) Jargnevad nduded kehtivad sildadele, viaduktidele ja estakaadidele ning tugiseintele
(edaspidi rajatised) korgusega iile 2 m. Muudel juhtudel kehtib ptk 3.3.

3.5.1. Soidukirinnatised

1) Rajatistel valitakse sodidukirinnatis sdidutee vélisddre korvale soltuvalt ohualast allpool
rajatisi.

3.5.1.1. Ohjeldamise tasemed

1) Rajatistel paigaldatakse darmise sOiduraja ddrde sodidukirinnatised ohjeldamise tasemega
vastavalt tabelile 5.
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2) Sildadele avaga alla 10 m ning truupidele kehtib ap 3.3.1.2.

Tabel 5
Rajatistele ndutavad ohjeldamise tasemed
Teed
Ohuala rajatise all Vi< 100 km/h ja Vi< 100 km/h ja
V> 100 km/h raskeveokite liiklussagedus | raskeveokite liiklussagedus Vi <50 km/h
> 500 a/66p < 500 a/66p

kolmanda  osapoole eriline
ohustamine  (nt intensiivselt
kasutatavad peatumisalad, kahe H4b H2 H2 H1
soiduteega  teed),  vorrelge
ohutasemega 1 ptk 3.3

adrekivi korgusega

muud juhud, vorrelge . >
ohutasemega 2 kuni 4 ptk 3.3 H2 H2 H1 O’jt?all((l;ri]jlacr)i’r?r?ar:i]sja

3.5.1.2. Diinaamilised libipainded ja toolaiused

Soidukirinnatise taga peab olema piisav vahemaa diinaamilise ldbipainde D voi todlaiuse W
tarbeks. Rekonstrueeritavatel sildadel, millel ei vahetata vilja pealisehitust ja tugiseintel ei tohi
diinaamiline 14bipaine D ulatuda iile silla vi tugiseina dére.

Uue pealisehitusega sildadel ei tohi toolaius W ulatuda tile silla dére.

3.5.1.3. Pikkused

1) Porkepiirete pikkuse kohta kehtivad ap 3.3.1.4 nduded; eriti vajalik on tagada pikkused L.
Lisaks peab pdrkepiirde téielik toimivusala ulatuma silla voi tugiseina algusest allakukkumist
vélistavale kaugusele (vt joonist 19, variant a). See tdhendab, et sillale paigaldatud
soidukirinnatis oma ohjeldamise tasemega peab jitkuma silla otstest kaugemale. Kui see ei ole
voimalik, voib sdidukirinnatis 16ppeda sillal voi tugiseinal eeldusel, et sdidukirinnatis liitub
sama ohjeldamise tasemega porkepiirdega (ithenduskonstruktsioon, joonis 19, variant b).
Uhenduskonstruktsioonide pikkustele kehtivad ap 3.3.1.4 nduded. Kui iileminekud on
vajalikud, kehtivad ptk 2.2 nduded.
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Voimalik véljasdidu Voimalik véljasdidu
riski piirkond riski piirkond

L, | L L,

Variant a. Porkepiire sillal

Porkepiirde pikkus L > L,

Sild

Variant b. Sdidukirinnatis koos tihenduskonstruktsioonidega sillal

Uhenduskonstruktsioon Saidukirinnatise pikkus Uhenduskonstruktsioon

- e |t —

Sild

Joonis 19. Porkepiirded silla piirkonnas

3.5.1.4. Elastsete vuukide ala

1) Rajatiste elastsete vuukide alal tuleb porkepiire paigaldada nii, et temperatuuri muutustest
tingitud liikumised ei avaldaks olulist moju pdrkepiirde tootamisele.

3.5.2. Uleminekud

1) Uleminekud tuleb rajada kohtadesse, kus erineva konstruktsiooni ja/vdi erineva toimivusega
porkepiirded on funktsionaalsetel kaalutlustel omavahel ithendatud. Noutavad ohjeldamise
tasemed on esitatud ptk 2.2.

3.5.3. Terminalid

1) Terminalide ndutavad toimivusklassid on esitatud ptk 2.3.

3.5.4. Porkeleevendid

1) Rajatistelt allakukkumisohu ennetamiseks paigaldatakse rajatiste liiklussaarte otstesse
porkeleevendid (vt joonist 20). Vajalikud toimivustasemed on esitatud ptk 2.4, kui kolmanda
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osapoole erilise ohustamise tottu ei tule tdita lisandudeid (nditeks erimeetmeid raskeveokite
allakukkumise vastu).

N\

/ voimalik eriabindu raskeveokite

allakukkumise vastu

éIlililI(<)Ill(j;/t.alsand R %

] )

~

porkepiire _ | porkeleevendi

<j Porkepiirde funktsionaalne
tthendamine

Joonis 20. Porkeleevendi paigaldus silla liiklussaarele

3.6. Rajatiste eraldusribad ja kiilgeraldusribad

3.6.1. Porkepiirded

1) Rajatiste eraldusribadel ja kiilgeraldusribadel soltub sdidukirinnatise valik pealisehitiste
kdrgusvahest.

2) Soidukirinnatise todlehakkamisel tekkivad joud ei tohi kahjustada rajatise konstruktsioone.

3.6.1.1. Ohjeldamise tasemed

1) Eraldi pealisehitistega rajatistele, milledel pealisehitiste kdrgusevahe h voi vaba vahemaa |
ei tileta 1,5 m, samuti ka iihise pealisehitisega rajatiste sdidukirinnatistele kehtivad ap 3.4.1.1
nduded (vt joonist 21).

2) Eraldi pealisehitistega rajatistel, millede kdrgusevahe h ja/vdi vaba vahemaa | on suurem 1,5

m, Kkisitletakse pealisehitisi iiksteisest soOltumatute ehitistena. Sel juhul kehtivad
soidukirinnatistele ap 3.5.1.1 nouded.
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Joonis 21. Rajatised eraldi pealisehitistega, h — kdrgusvahe, 1 — vaba vahemaa

3.6.1.1. Toolaiused

1) Eraldi pealisehitistega rajatistele korgusvahega h voi vaba vahemaaga | kuni 0,1 m ning
ihise pealisehitistega rajatistele kehtivad sdidukirinnatistele ap 3.4.1.2 viljatoodud nouded.

2) Eraldi pealisehitistega rajatistele korgusevahega h iile 0,1 m ja/vdi vaba vahemaaga | iile 0,1
m, kisitletakse pealisehitisi tiksteisest soltumatute ehitistena. Sel juhul kehtivad
soidukirinnatistele ap 3.5.1.2 viljatoodud nouded. Tuleb arvestada, et rohkem kui 0,1 m
korgemal paiknev pealisehitis kujutab endast ohukohta, mis vdib piirata sdidukirinnatise
toolaiust.

3.6.1.2. Elastsete vuukide ala

Rajatiste elastsete vuukide alal tuleb porkepiire paigaldada nii, et temperatuuri muutustest
tingitud litkumised ei avaldaks olulist m&ju porkepiirde toGtamisele.

3.6.2. Uleminekud

1) Uleminekud tuleb rajada kohtadesse, kus erineva konstruktsiooni ja/vdi erineva toimivusega
porkepiirded on funktsionaalsetel kaalutlustel omavahel iithendatud. Noutavad ohjeldamise
tasemed on esitatud ptk 2.2.

3.7. Seinad ja portaalid
3.7.1. Porkepiirded

Massiivsed lausseinad ei ole kdesoleva juhise kohaselt késitletavad takistustena juhul, kui neil
puuduvad iile 0,1 m vilja- ja sisseasted. Tunnelite ohutustehniliselt vajalikke nisse pikkusega
alla 4 m v3ib ohukohana mitte arvestada.

Lausseinte ja portaalide algused, enam kui 0,1 m viljaasted ning enam kui 4 m pikkuste nisSide
16pud loetakse mittedeformeeruvate sdidusuuna suhtes vertikaalsete ulatuslike takistustena
(ohutase 3 ptk 3.3 ja ap 3.3.1.2, joonise 6 jargi), vélja arvatud juhul, kui need on konstrueeritud
nii, et kokkuporge pole soidukis soitjatele ja juhile ohtlik.

Toolaiuse madratlemisel kehtib ap 3.3.1.3. Porkepiirete ndutud pikkused on esitatud ap 3.3.1.4.

3.7.2. Uleminekud

Uleminekute ndutud toimivusklassid on esitatud ptk 2.2.
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3.7.3. Terminalid

Porkepiirete alguses ja 16pus ndhakse ette terminalid vastavalt ptk 2.3.

3.7.4. Porkeleevendid

Seinte ja portaalide algust ning nisSide 16ppu saab kaitsta ka porkeleevendite abil.
Toimivusklassid on méaaratletud ptk 2.4.

| Tunneli suue

-
.

/////////////////

////////////////////////

tileminek J porkepiire

héidaabi jalgtee

Porkepiirete ja tileminekute joude
Maksimaalne tous 1:12 iilekandev ithendus

— e A ——

peenar

<
—>

ramp \ peenar

( 1_%_{/\

Joonis 22. Tunneli portaalile {ileminekute ja pdrkepiirete ndide

Lisa 1. Standardite loend

eEVS-EN 1317-1

eEVS-EN 1317-2

eEVS-EN 1317-3

eEVS-ENV 1317-4

eEVS-EN 1317-5

Teepiirdesiisteemid. Osa 1: Terminoloogia ja katsemeetodite
iildtingimused.

Teepiirdesiisteemid. Osa  2: Porkepiirete, sealhulgas
soidukirinnatiste, toimuvusklassid, kokkuporkekatse
labimistingimused ja katsemeetodid.

Teepiirdesiisteemid. Osa 3: Porkeleevendite toimivusklassid,
kokkupdrkekatse ldbimistingimused ja katsemeetodid.

Teepiirdesiisteemid. Osa 4: Terminalide ja iileminekute
toimivusklassid, kokkuporkekatse labimistingimused  ja

katsemeetodid.

Teepiirdesiisteemid. Osa 5: Sdidukipiirdesiisteemidele esitatavad
tootenduded ja vastavushindamine.
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¢ CEN/TR 1317-6

eEVS-EN 12767

Teepiirdesiisteemid.
Jalakaijarinnatised.

Osa

6:

Jalakdijapiirdesiisteemid.

Teepéraldiste tugikonstruktsioonide passiivne ohutus. Nouded,
Klassifikatsioon ja katsemeetodid.

Lisa 2. Viljavotted EVS-EN 1317-st

Tabel L1
Soiduki kokkuporkekatse kirjeldused (EVS-EN 1317-2)
Katse Kokkuporke | Kokkupérkenurk | Kogumass Séiduki tiiiip
kiirus km/h kg
TB 11 100 20° 900 soiduauto
TB 21 80 8° 1300 soiduauto
TB 22 80 15° 1300 sdiduauto
TB 31 80 20° 1 500 soiduauto
TB 32 110 20° 1 500 soiduauto
TB 41 70 8° 10 000 jaik raskeveok
TB 42 70 15° 10 000 jéik raskeveok
TB 51 70 20° 13000 buss
TB 61 80 20° 16 000 jaik raskeveok
TB71 65 20° 30 000 jéik raskeveok
TB 81 65 20° 38 000 liigend raskeveok

Tabel L2

Porkepiirded — ohjeldamise tasemed (EVS-EN 1317-2)

Ohjeldamise tasemed Vastuvotukatse
normaalne ohjeldamine
N1 TB 31
N2 TB32jaTB 11

kdrgem ohjeldamine

H1 TB42jaTB 11
L1 TB 42jaTB 32jaTB11
H2 TB51jaTB 11
L2 TB51jaTB 32jaTB11
H3 TB61jaTB 11
L3 TB 61jaTB 32 jaTB11
véga kdrge ohjeldamine
H4a TB71jaTB 11
H4b TB8ljaTB 11
L4a TB71jaTB 32jaTB11
L4b TB81jaTB 32jaTB11
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Kokkupdrke tugevuse tasemed (EVS-EN 1317-2)

Tabel L3

KOkkUDOE';ee fugevuse Teguri vairtused
A ASI<1,0
B ASI<14 ja THIV < 33 km/h
C ASI<1,9
Tabel L4

Normaliseeritud t66laiuse tasemed (EVS-EN 1317-2)

Normaliseeritud toolaiuse tasemete klassid

Normaliseeritud toolaiuse tasemed

W1 W <0,6m
W2 W<0,8m
W3 W<1,0m
W4 W<1,3m
W5 W<1,7m
W6 W<21lm
W7 W<25m
W8 W<3,5m

Tabel L5

Terminalid — sdiduki kokkuporkekatse tingimused ja toimivusklassi (EVS-ENV 1317-4)

. Katsed
Toimivus- Asukoht —— T
klass Juurdesdit oldull mass Hrus Katse tihis
kg km/h
o
frontaalne, /4 nihutatud 900 80 TT2.1.80
u soiduraja kiiljele
P2 A kiilg, 15°,2/3 L 1300 80 TT 4.2.80
D |kilg 165° 12L 900 80 TT5.1.80
o
frontaalne, /4 nihutatud 900 100 TT 2.1.100
soiduraja kiiljele
P4 A v frontaalne keskel 1500 110 TT 1.3.110
kiilg, 15°,2/3 L 1500 110 TT 4.3.110
D |kilg, 165°, 12 L 900 100 TT 5.1.100
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Tabel L6
Terminalid — véljumisala méddud Z; ja Zg (EVS-ENV 1317-4)

Z klassid Lihenemiskiilg Z, (m) Eemaldumiskiilg Zq (M)
Z 4 4
Z, 6 6
Z3 4 ilma piiranguta
Z, 6 ilma piiranguta

Tabel L7
Terminalid — kiilgsuunalise jaavnihke piirkonnad (EVS-ENV 1317-4)
Klassi tihis Kiilgnihe (m)
1 0,5
X 2 D, 1,5
3 3,0
1 1,0
2 2,0
Y 3 D¢ 35
4 >3,5
Tabel L8
Porkeleevendid — sdiduki kokkupdrkekatse kirjeldused (EVS-EN 1317-3)
Katse Lihenemine So6iduki kogumass Kiirus
(kg) km/h
TC 1.1.50 50
TC1.1.80 900 80
TC 1.1.100 . 100
TC1280 Eesmine keskel 80
TC 1.2.100 1300 100
TC 1.3.110 1500 110
TC2.1.80 80
TC 21100 Eesmine %4 sdiduki nihkega 900 100
TC 3.2.80 80
TC 3.2.100 Laupkokkuporge ( keskel) 1300 100
15° nurga all
TC 3.3.110 1500 110
TC 4.2.50 50
TC4.2.80 Kiilgkokkupdrge 15° nurga 1300 80
TC 4.2.100 all 100
TC 4.3.110 1500 110
TC5.2.80 80
TC 5.2.100 Kﬁlgkokkupf)rlglge 165° nurga 1300 100
TC5.3.110 a 1500 110
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Tabel L9
Porkeleevendid — tagasisuunava ala mootmed (Za ja Zd) (EVS-EN 1317-3)

) Lihenemiskiilg Eemaldumiskiilg
Z klassid
Za (m) Zd (m)

Z1 4 4

Z2 6 6

Z3 4 >4 m (katse 3, joonis 3)
Z4 6 > 6 m (Kkatse 3, joonis 3)

Tabel L10
Porkeleevendid — kiilgsuunalise jaavnihke alad (Da ja Dd) (EVS-EN 1317-3)
. Nihe
Klassid, D
Da (m) Dd (m)

D1 0,5 0,5

D2 1,0 1,0

D3 2,0 2,0

D4 3,0 3,0

D5 0,5 >0,5 (katse 3, joonis 3)
D6 1,0 >1,0 (katse 3, joonis 3)
D7 2,0 >2,0 (katse 3, joonis 3)
D8 3,0 > 3,0 (katse 3, joonis 3)
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Juhis on koostatud ,,Richtlinien fiir passiven Schutz an Strassen durch Fahrzeug-
Riickhaltesysteme* (RPS), Ausgabe 2009 alusel.
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